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Hl Willtec Messtechnik

Wir sind ein Familienunternehmen mitten im Schwarzwald, wo Prazision und Innovation seit Jahrzehnten eine
groBe Tradition haben. Zu unseren Kernkompetenzen gehéren:

e Kundennahe und Liefertreue

¢ Praxisorientierte Losungen mit ausgereifter Technik

Komplettpakete mit ausgewahlten Komponenten

¢ Ein glinstiges Preis- / Leistungsverhaltnis durch einen wirtschaftlichen
Verwaltungsablauf.

Wir bieten Ihnen Léosungen fiir die Messtechnik rund um den
Maschinenbau

Mit uns wird die vieljahrige Erfahrung der Messtechnik im Maschinenbau
erfolgreich fortgesetzt und weiter ausgebaut. Die Schwerpunkte liegen
sowohl bei mechanischen, als auch elektronischen Messsystemen. Durch
Eigenproduktion, erganzt mit namhaften Industrievertretungen, bietet
Willtec Messtechnik variantenreiche Loésungen flir kundenspezifische oder
Standard-Messaufgaben.

Besuchen Sie Willtec Messtechnik im Web unter www.willtec.de
oder kommen Sie einfach direkt bei uns vorbei. Zentral an

der A5 gelegen (Autobahnausfahrt Freiburg Mitte), kénnen Sie vor
Ort Messtechnik erleben.

Auf 220 m? Ausstellungsflache zeigen wir Ihnen gerne unsere Produkte
und unser Know How.

‘ GroBes Einzel- und Fertigteillager

-\.\\.
' |

Showroom auf 220 m2
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I Uberblick

Willtec Wegmessung und Positionierung
... prazise Messen fiir Ihren Erfolg!

Unser breites Produktportfolio erméglicht uns immer, Ihnen eine passende und effiziente Lésung fur Ihre
Mess- oder Positionieraufgabe zu bieten. Willtec Messtechnik bietet neben unterschiedlichsten Wirkprinzipien,
Losungen bis zu einer Genauigkeit von 0,5 und maximale Langen bis 500 m.

Profitieren Sie von unserer Flexibilitat und erhalten Sie von uns Ihr optimales, individuell auf Sie zugeschnitte-
nes Messsystem von Willtec Messtechnik. Um Ihnen unsere enorme Produktbreite anbieten zu kénnen,
erhalten Sie neben unseren Eigenprodukten auch Messsysteme namhafter Partner von Willtec Messtechnik.
Profitieren Sie von unserer langjdhrigen Erfahrung rund um das Messen und Positionieren und finden Sie

mit uns Ihr passendes Messsystem!

Ihre Vorteile:

e Losungen aus einer Hand
¢ Individuelle Lésungen

e Mehr Flexibilitat

¢ Weniger Stillstandszeiten

Unsere Starken:

¢ Breites Produktspektrum

e Kurze Bearbeitungs- und Dienstwege

¢ Direkte Ansprechpartner

¢ GroBe Verfugbarkeiten/schnelle Lieferzeiten

Unser Team steht Ihnen gerne
zur Verfiligung

Wir finden die optimale Lésung fir
Ihre Messaufgabe:

Telefon: 07665/93465-0
E-Mail: info@willtec.de

Schnellauswahl - Genauigkeit / Linearitat

T Digital & Messen bis maximal
GlasmaBstabe +1p
- Magnetische Weg- und Winkelmesssysteme +5p
% Linearpotentiometer +0,05%
= Seilzuggeber inkremental +£100p
Micropulse Wegaufnehmer +100p
< Neigungssensoren +0,1%
VN
Analog 2 Positionieren bis maximal
c Seilzuggeber potentiometrisch +0,5%
g Ultraschall Distanzsensoren +0,15%
:S Optische Distanzsensoren/XXL +0,5mm
'§ Optische Distanzsensoren/Standard +0,5%
* Induktive Distanzsensoren +1,0%
< Kapazitive Distanzsensoren +1,0%




Il Schnellauswahl - Messweg

Optische Distanzsensoren/XXL ¢ 500.000 mm

Magnetische Weg- und Winkelmesssysteme ¢ 48.000 mm

Seilzuggeber ¢ 20.000 mm

Micropulse Wegaufnehmer ¢ 7.620 mm

»

GlasmaBstdbe ¢ 7.500 mm

»

Optische Distanzsensoren/Standard ¢ 6.000 mm

»

Ultraschall Distanzsensoren ¢ 6.000 mm

»

Linearpotentiometer ¢ 1.750 mm

e

Induktive Distanzsensoren ¢ 20 mm

—)

Kapazitive Distanzsensoren ¢« 8 mm

>




lll Schnellauswahl - Passende Messsysteme

llll Weg- und Winkelmessung / Messsysteme

Bei Wegsensoren ist das positionsgebende Element vorwiegend ein in das System integrierter
Positionsgeber.

Drehgeber Magnetische Weg- und GlasmaBstabe
Winkelmesssysteme
&
e g &
-

Messprinzip optisch/ magnetisch magnetisch optisch
Messverfahren inkremental absolut inkremental absolut inkremental absolut
Schnittstelle TTL; HTL; SSI; Feldbus | TTL; HTL; SSI; BiSS-C; | TTL; HTL; SSI

1Vpp 1Vpp CANopen 1Vpp
Auflésung bis £12.500 | bis £ 16 Bit bis £0,5p bis £1p bis £0,1p bis £0,1p

Impulse
Genauigkeit - - bis £5p bis £ 10 bis £1p bis £1p
Messbereich - 14 Bit/16.384 bis bis 3.240mm

Umdr. 100.000 mm 48.000mm

Typische Anwendungen e Maschinenbau ¢ Holzbearbeitungsmaschinen ¢ Werkzeugmaschinen

e Antriebstechnik ¢ Antriebstechnik e Abstandsmessung

o Windkraft e Solar-/Windkraft e Prifstande

Il Positionierung - Distanzsensoren

Bei Distanzsensoren kann das positionsgebende Element ein beliebiges Objekt sein. Material und Oberflachen-
beschaffenheit des positionsgebenden Elements beeinflussen die Qualitdt der Messung.

Optische Distanz- Optische Distanz- Ultraschall
sensoren / XXL sensoren / Standard Distanzsensoren

9
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Messprinzip optisch/Laser optisch Ultraschall
Messverfahren absolut absolut absolut
Schnittstelle analog analog analog
Auflésung - bis £30u bis £0,025mm
Genauigkeit bis £0,5mm bis £0,5% bis £0,15%
Messbereich bis 500.000mm bis 500.000mm bis 500.000mm
Typische Anwendungen e Logistik e Logistik e Automotive
e Maschinenbau e Maschinenbau e Handling/Automation
e Transport- und Forder- e Fordertechnik ¢ Verpackungs- und Abfill-

technik industrie




fur Ihre Anforderungen

Seilzuggeber Linearpotentiometer Micropulse Neigungssensoren
Wegaufnehmer
S = *
4%~ /f ,ﬂ?:./ A
. L
potentiometrisch /digital potentiometrisch/digital magnetostriktiv magnetisch
analog inkremental absolut analog/absolut | inkremental absolut analog/absolut
R;I;V TTL; HTL; SSI; R;I;V TTL; HTL R;I;V; SSI; Feldbus R;I;V
1Vpp Feldbus
bis bis - - bis £1p bis £0,01°
£0,01mm £0,01mm
- - bis £0,05 % bis £0,05% Linearitat Wiederhol- bis £0,1°
bis £100p genauigkeit
bis £2p
bis bis 1.750mm 7.620mm bis 360°
20.000mm| 20.000mm
e Krantechnik o KunststoffspritzgieB3- e Werkzeugmaschinen e Solar-/Windkraft
e Montagetechnik maschinen e SpritzgieBmaschinen ¢ Medizintechnik
e Biihnentechnik * Blechbearbeitungsmaschinen o pressen e Ol- und Gasférderung

e Montagetechnik

Induktive Kapazitive
Distanzsensoren Distanzsensoren
’ ’.
induktiv kapazitiv
absolut absolut
analog analog
bis £1,0% bis £1,0%
bis 20mm bis 8mm
e SpritzgieBmaschinen ¢ \Verpackungs- und Abfll-
e Handling/Automation industrie
e Verpackungsindustrie * Handling/ Automation
¢ KunststoffspritzgieBmaschinen




Il Drehgeber

Il Drehgeber - Inkremental und Absolut

Die Firma Willtec Messtechnik vertreibt Drehgeber der Firma Scancon
aus Danemark und Drehgeber der Firma Fiama aus Norditalien.

Ihre Vorteile auf einen Blick

Diese Drehgeber basieren sowohl auf dem optischen als auch auf dem * Einfaches Messsystem
magnetischen Messprinzip. * Kompakte Bauweise

o Vielfaltige Schnittstellen
Die Drehgeber der Firma Scancon sind weltweit flihrend bei hochster « Hohe Auflésung bei kleinen
Impulszahl auf kleinstem Raum. Geliefert werden kénnen Inkremental- Bauformen

geber mit einem AuBendurchmesser von 9mm bis 50mm bei 1000

bis 12500 echten Impulsen pro Umdrehung. In Hohl- oder Vollwellenaus-
fihrung, mit verschiedensten mechanischen oder elektronischen
Schnittstellen

Branchen

Maschinenbau allgemein
Antriebstechnik
Windkraft

Solarbranche

Drehgeber optisch / Innenansicht




llll Drehgeber inkremental

Produkttyp Impulse @ ohne Feder Max. Frequenz | Wellen- Versorgungs- IP Schutzart WellengroBe Optionen
oder U/ min belastung spannung
- 500 29 mm 200 kHz Radial: 1N 50V IP54 @2 * Flachkabel
2 oder max. Axial: 1N
12.000 U/ min
SC09 « Nano Hohlwellen-
Drehgeber
-ﬁ;ﬁ_ 100 bis 5.000 @16 mm 200 kHz Radial: 5N 50V P54 @2 ¢ Flachkabel
'ﬁw' oder max. Axial: 5N 23 « 10 Leiter mit
=y 12.000 U/min @4 IDC-Stecker
SCA16 ¢« Micro Vollwellen-
Drehgeber
R~ 100 bis 5.000 @16 mm 200 kHz Radial: 5N 50V IP54 ?1,5 * Flachkabel
'R oder max. Axial: 5N @2 e 10 Leiter mit
> 12.000 U/min @3 IDC-Stecker
D"
SCH16F ¢ Micro
Hohlwellen-Drehgeber
I 4 bis 7.500 @24 mm 200 kHz Radial: 20 N 4,5V bis 1P64 oder IP65 o4 * Vollwellenlan-
,.f oder max. Axial: 20N 30,0V @6 ge: 5,9, 15,
& 12.000 U/ min 20 mm
* Silikonkabel
SCA24 « Mini * Flachkabel
Vollwellen-Drehgeber o Teflonkabel
g 4 bis 7.500 @24 mm 200 kHz Radial: 20N 4,5V bis P64 23 ¢ Silikonkabel
i% oder max. Axial: 20N 30,0V 24 ¢ Flachkabel
2 12.000 U/min @5 ¢ Teflonkabel
26
2RMHF ¢ Mini (o270
Hohlwellen-Drehgeber
N, 4 bis 7.500 @30 mm 200 kHz Radial: 15N 4,5V bis IP50 oder IP64 @4 o Silikonkabel
e | | oder max. Axial: 10N 30,0 V 26
9.000 U/min
#
SCA30 « \ollwellen-
Drehgeber
#on 4 bis 7.500 @38 mm 200 kHz Radial: 20 N 4,5V bis IP50 oder 1P64 24 ¢ Silikonkabel
¢ ) oder max. Axial: 10N 30,0V 26
._'J" 9.000 U/min
SCA38 » Vollwellen-
Drehgeber
1 bis 12.500 @50 mm 300 kHz Radial: 20N 4,5V bis IP65 oder IP67 26 ¢ Silikonkabel
oder max. Axial: 20N 30,0V 28
12.000 U/min @210
DVa"
SCA50 « \ollwellen- D"
Drehgeber
> 1 bis 12.500 @58 mm 300 kHz Radial: 20N 4,5V bis IP65 oder 1P67 26 ¢ Silikonkabel
& oder max. Axial: 20N | 30,0V o8
< . 12.000 U/min @10
- D va"
SCA58 « \ollwellen-
Drehgeber
1 bis 9.000 @55 mm 300 kHz Radial: 50 N 4,5V bis IP65 @10 o Silikonkabel
oder max. Axial: 50N 30,0V 212
3.000 U/min 214
SCH50i « Hohlwelle,
durchgehend Montage vorne
F' . 1 bis 9.000 @50 mm 300 kHz Radial: 50 N 4,5V bis IP65 @10 * Silikonkabel
b oder max. Axial: 50 N 30,0 V @12
i 6.000 U/min @214
@15
SCH50iB « Hohlwelle, @16
Montage vorne/hinten
5 = 1 bis 12.500 @50 mm 300 kHz Radial: 20N 4,5V bis P65 26 o Silikonkabel
{i’] oder max. Axial: 20N 30,0V 28
¥, 12.000 U/min
SCH50B « Hohlwelle,
durchgehend Montage vorne
1 bis 12.500 @50 mm 300 kHz Radial: 20 N 4,5V bis IP65 @6 * Silikonkabel
oder max. Axial: 20N 30,0V 28
12.000 U/ min
SCH50F « Hohlwelle
Montage vorne




Il Drehgeber

Il Drehgeber inkremental

Produkttyp Impulse @ ohne Feder Max. Frequenz | Wellen- Versorgungs- IP Schutzart WellengroBie Optionen
oder U/ min belastung spannung
1 bis 12.500 @50 mm 300 kHz Radial: 20 N 4,5V bis P67 26 o Silikonkabel
oder max. Axial: 20N 30,0V @8
6.000 U/min @10
2RSR
Vollwellen-Drehgeber
1 bis 9.000 @50 mm 300 kHz Radial: 50 N 4,5V bis P67 @10  Silikonkabel
oder max. Axial: 50 N 30,0V @12
3.000 U/min @14
@15
SCAS50IF-SR «
Hohlwellen-Drehgeber
x 1 bis 12.500 @58 mm 300 kHz Radial: 100 N 4,5V bis IP65 oder IP67 @10  Silikonkabel
- ‘ oder max. Axial: 50N 30,0V D"
ur 6.000 U/ min
2RK »
Vollwellen-Drehgeber
1 bis 12.500 @58 mm 300 kHz Radial: 50 N 4,5V bis IP66 @6  Silikonkabel
oder max. Axial: 50N 30,0V @8
6.000 U/min @210
2R58 ¢
Vollwellen-Drehgeber
1 bis 12.500 @115 mm 300 kHz Radial: 100N | 4,5V bis 1P66 @11 o Silikonkabel
oder max. Axial: 50N 30,0V * Kabelausgang
5.000 U/min nur zur Seite
2RCI »
Vollwellen-Drehgeber
1 bis 12.500 280 mm 300 kHz Radial: 100 N 4,5 V bis IP65 @10  Silikonkabel
oder max. Axial: 50 N 30,0V
6.000 U/min
2RP «
Vollwellen-Drehgeber
4 bis 7.500 60 x 60 x 71 200 kHz Radial: 250 N 4,5V bis IP65 @15 * Silikonkabel
". mm oder max. Axial: 250N | 30,0V * Kabelausgang
= 3.000 U/min nur nach hinten
2RMHD »
Vollwellen-Drehgeber
e 1 bis 12.500 70 x 70 x 94 300 kHz Radial: 500 N 4,5V bis IP65 oder IP67 212 o Silikonkabel
,% mm oder max. Axial: 500 N 30,0V @15
L A 3.000 U/min
2RHDS «
Vollwellen-Drehgeber
_--_' @ 1 bis 9.000 268 mm 300 kHz Radial: 50 N 4,5V bis 1P66 oder IP67 210 * Halogenfreies
{} - IP66 = max. | Axial: 50N 30,0V @12 Kabel
he ATEX 3.000 U/min 214 * Kabelbuchse
- IP67 = max. @15 fur Hydraulik-
2REX-H » 1.500 U/min schlauch
Hohlwellen-Drehgeber  Edelstahl = IP67
1 bis 9.000 268 mm 300 kHz Radial: 50 N 4,5V bis IP66 oder IP67 @10 * Halogenfreies
- IP66 = max. Axial: 50 N 30,0V Kabel
3.000 U/min * Kabelbuchse
- IP67 = max. flr Hydraulik-
2REX-A o 1.500 U/min schlauch
Vollwellen-Drehgeber ¢ Edelstahl = IP67
m';r @ 1 bis 9.000 @68 mm 300 kHz Radial: 50 N 4,5V bis 1P65 @8 mit * Halogenfreies
oder max. Axial: 50 N 30,0V Hohlwelle Kabel
i ,a‘ (ATEX 3.000 U/min « Magnetischer
@8 und @16 Umdrehungsdet.
2REXI « mit Vollwelle . Kabelausg@ng
Vollwellen-Drehgeber nur zur Seite
@ 50 oder 100 83 x30x30 1 kHz Radial: 5N 5V bis 24 V P54 @4 oder ® Zahnrad
mm oder max. Axial: 5N Kupplung * Rucklauf-
5.000 U/min bremsen
* Kabelausgang
TYPD e« nur zur Seite
Vollwelle und Kupplung
£ @ 25 bis 3.600 @24 mm 200 kHz Radial: 10N 5V bis 24 V P67 @4 * Halogenfreies
& oder max. Axial: 10N a6 Kabel
3.000 U/min

SCA24EX
Vollwellen




llll Drehgeber inkremental

Produkttyp Impulse @ ohne Feder Max. Frequenz | Wellen- Versorgungs- IP Schutzart WellengroBe Optionen
oder U/ min belastung spannung
1 bis 1.024 58 x 90 mm 100 kHz Radial: 60 N 5V oder P54 @10 * verschiedene
Axial: 40N 11-27V @12 Flansch-
@16 varianten
IH20 »
Vollwellen-Drehgeber
1 bis 1.024 58 x 90 mm 100 kHz Radial: 60 N 5V oder IP54 bis @20 mm * verschiedene
Axial: 40N 11-27V Flansch-
varianten, IP54
IH20 »
Hohlwellen-Drehgeber
1 bis 500 48 x 66 mm 25 kHz Radial: 30N 10-25V IP54 bis @20 mm ¢ kombinierbar
Axial: 20N oder 5V mit digitaler
Pos. OP6, OP7
und EP7
ENP6 «
Vollwellen-Drehgeber
1 bis 1.024 48 x 66 mm 25 kHz Radial: 30 N 10-25V IP54 bis @14 mm ¢ mechanisch
Axial: 20N oder 5V austauschkom-
patibel zu dig.
Pos. OP6, OP7
EN14 » und EP7
Vollwellen-Drehgeber
1 bis 1.024 48 x 66 mm 25 kHz Radial: 30 N 10-25V IP54 bis @20 mm ¢ mechanisch
Axial: 20N oder 5V austauschkom-
patibel zu dig.
Pos. OP6, OP7
EN20 » und EP7
Vollwellen-Drehgeber
1 bis 1.024 48 x 66 mm 25 kHz Radial: 30 N 10-25V P54 bis @25 mm ¢ mechanisch
8 Axial: 20N oder 5V austauschkom-
n patibel zu dig.
Pos. OP6, OP7
EN25 » und EP7
Vollwellen-Drehgeber
Il Drehgeber analog/ potentiometrisch
Produkttyp Ausgang Wellendurch- Anzahl der Wellen- Versorgungs- IP Schutzart WellengroBe Optionen
messer Umdrehungen | belastung spannung
r 10 kQ 40 x 82 mm 0,5-26 Radial: 20 N 5V bis 24 V IP54 26
- - Axial: 10N
e
PR10 «
Vollwellen-Drehgeber
10 kQ, 52 x 92 mm 0,33 - 900 Radial: 10N 5V bis 24 V IP54 @20 * CANopen,
- i 4-20 mA, Axial: 10N DS301
0-10V
PR20 »
Vollwelle und Kupplung
4 0-10V, 52 x 92 mm 0,33 - 2.000 Radial: 10N 5V bis 24 V P67 @20
g 1-20 mA Axial: 10N
PR20-HALL «
Vollwellen
Bl Weitere Optionen
Digitaler Ausgang: Kabelausgang: Kabelldnge:
Standard, invertiert oder differenziert. EinschlieBlich Hinten (axial), seitlich (radial) Auf Anfrage
Nullimpuls (Z).
o
!
O B I
DIGITAL H —




Il Drehgeber

Il Drehgeber absolut

Produkttyp Durchmesser Welle Schnittstelle Version Auflésung IP Schutzart Fl h Gel
i 24 Vollwelle SSI, analog Singleturn 10 Bit IP64 Servo Stahl
G‘i'- @3-6 mm
SCA24AN -
Mini Vollwellen-Drehgeber
s, 24 Hohlwelle SSI, analog Singleturn 10 Bit P64 3-Punkt-Feder Stahl
Q @3-6 mm
SCH24AB »
Mini Hohlwellen-Drehgeber
24 Vollwelle SSI Singleturn, 13 Bit 1P64, IP67 Servo Stahl
@3-6 mm Multiturn
2RMHF-SSI »
Mini Vollwellen-Drehgeber
¥ ¢ 24 Hohlwelle SSI Singleturn, 13 Bit, 1P64, 1IP67 3-Punkt-Feder Stahl
¢ 4 ?3-6 mm Multiturn 13/14 Bit
Yo
2RMHF-SSI «
Mini Hohlwellen-Drehgeber
rd 36 Vollwelle SSI, CANopen Singleturn, 12 Bit, 1IP54, IP64 Servo AL
g @6 mm Multiturn 12/13 Bit
P
SCM
Micro Vollwellen-Drehgeber
) 36 - 58 Vollwelle SSI, CANopen Singleturn, 12 Bit, IP54, IP64 Klemm AL
@10 mm Multiturn 12/13 Bit
SCM «
Mini Vollwellen-Drehgeber
#, _1 36 Hohlwelle SSI, CANopen Singleturn, 12 Bit, IP54, IP64 Feder AL
‘l o @6 mm Multiturn 12/13 Bit
SCM
Mini Hohlwellen-Drehgeber
58 Vollwelle SSI, CANopen, Singleturn, 12/14 Bit, 1P64 Synchro, Stahl
s @6-10 mm Profibus, Multiturn 12/13/16 Bit Klemm
| DeviceNet,
Ethernet,
SAG * Profinet 10
Vollwellen-Drehgeber
- 58 Hohlwelle SSI, CANopen, Singleturn, 12/14 Bit, 1P64 Feder Stahl
" @6-15mm Profibus, Multiturn 12/13/16 Bit
DeviceNet,
Ethernet,
SAG » Profinet I0
Hohlwellen-Drehgeber
78 Vollwelle SSI, CANopen, Singleturn, 12/14 Bit IP64 - IP68 Servo, Klemm, | AL, AISI303,
3’ @10, 12 mm Profibus, Multiturn 12/16 Bit Vierkant AISI316
L ATEX DeviceNet,
Ethernet,
EXAG ATEX Profibus
Vollwellen-Drehgeber Dual/inkr.
. 78 Hohlwelle SSI, CANopen, Singleturn, 12/14 Bit IP64 - IP68 Servo, Klemm, | AL, AISI303,
}'} 912, 14, Profibus, Multiturn 12/16 Bit Vierkant AISI317
— ATEX 16 mm DeviceNet,
Ethernet
EXAG ATEX o
Hohlwellen-Drehgeber
78 Vollwelle SSI, CANopen, Singleturn, 12/14 Bit IP64 - IP68 Servo, Klemm, | AL, AISI303,
3. ?10, 12 mm Profibus, Multiturn 12/16 Bit Vierkant AISI318
Toa ATEX DeviceNet
EXAG ATEX Mining ¢
Vollwelle, durchgehend
Montage vorne
. 78 Hohlwelle SSI, CANopen, Singleturn, 12/14 Bit IP64 - IP68 Servo, Klemm, | AL, AISI303,
?} 012, 14, Profibus, Multiturn 12/16 Bit vierkant AISI319
—— ATEX 16 mm DeviceNet

EXAG ATEX Mining ¢
Hohlwelle, Montage
vorne/ hinten




Emm Ubrigens ...

Standard fiir alle Drehgeber

e Arbeitstemperatur: -40°C bis +85°C

o Arbeitstemperatur fiir Drehgeber Typ SC09, 2MCA und 2MCH: 0°C bis +70°C
e Thermosicherung bis 155°C

e Verpolungsschutz und Kurzschlussschutz

e Starke, kompakte Elektronik, SMD Technologie

e Kann direkt an eine SPS oder an einen Zahler angeschlossen werden

o CE Zertifiziert nach EN50081-1 und EN50082-2

e Ex-geschitzter Impulsgeber mit EEx Zertifikat nach EXX-d IIC T6 und
EXX-d IIB T6 fir Drehgeber Typ 2REX-A, 2REX-H, 2REXI und Typ D

ATEX

Anbausitze

o Wittenstein
Montageflansche und Federkupplung-
Bausatze lieferbar fiir Motoren von
@22 bis @32

e Mavilor
Montageflansche und Federkupplung-
Bausatze lieferbar fiir Motoren von
@24 bis @34 und @58

¢ Maxon Motor
Montageflansche und Federkupplung-
Bausatze lieferbar fiir Motoren von
@9, @16 bis @45 und @75

¢ Faulhaber und Minimotor
Montageflansche und Federkupplung-
Bausatze lieferbar fiir Motoren von
@9, @16 bis @38

e Dunkermotoren
fur @60

¢ Transcoil
fir @16 und @19

* Portescap Mehr als 15
N 0
fur 28DT12 Anbauséitze fir g
M
* Danfoss s
fir OMS

Montagebeispiel fiir Motor und Drehgeber

e MaBstab 1:1
Scancon Drehgeber,
Typ SC09 @9 mit @8 Motor

Mechanik nach Abb. 1:1

Montage Flansche
Scancon Drehgeber

Typ: 2RMFH, @324 2
~
Drehgeberhohlwelle [

Kabel
Ausgang

e Mafstab 1:1
Scancon Drehgeber,
iy Typ 2MCH @16 mit @16 Motor

Klemmring -

Verdrehsperre Motor, @25

B Zubehor

* Metallbalgkupplungen * Messrader
* Polyamidkupplungen
e Federkupplungen

* Klauenkupplungen

* Wendekupplungen

« Mil Stecker, axialmontiert
¢ IDC Stecker fir Flachkabel
¢ Coninverstarker

b= B

&

* Torsionssteife Federkupplung * Winkelflansch
* Montageflansche
o Druckkammern

* Montageplatten

¢ Kundenspezifische Drehgeberlésungen
« Sehr groBe Kugellagerblocke

e Mehr als 150 Spezialanbausétze fur kleine DC/EC
Motoren
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Drehgeber

Applikatio

SCH94

Dieser Drehgeber mit einem Durch-
messer von 94mm wurde speziell
auf die Standards und Anforderungen
in Windturbinen abgestimmt.

Ein besonderes Feature dieses
Drehgebers ist der eingebaute Uber-
spannungsschutz.

Anwendung: Generatoren

SCA115

Robuster Drehgeber mit einem
Flanschdurchmesser von
115mm, speziell entwickelt fiir
starke mechanische Bean-
spruchung.

Anwendung: Generator

T Y

SCH94FO

Dieser Drehgeber mit 94 mm
Durchmesser ist der erste robuste
Glasfaser-Drehgeber fir industrielle
Anwendungen. Die Ausgangs-
signale werden Uber Glasfaser oder
Digital ausgegeben (Dual Output).
Der Drehgeber besitzt eine eingebau-
ten Uberspannungsschutz.

Anwendung: Generatoren

SCA24

Miniaturdrehgeber mit einem
Durchmesser von 24mm, speziell
entwickelt fir Anwendungen

auf kleinem Raum. Eingebauter Uber-
spannungsschutz EMV Tests nach
EEC Standard bei Versionen mit TSM
Modul (Siehe Scancon EEC-
Erklarung).

nachfihrung




Legende

® Rotorblatt

® Pitch-Antrieb

® Gondel

@ Bremse

® niedertourige Welle
® Getriebe

® hochtourige Welle
Generator

® Warmetauscher
Steuerung

@ Azimutantrieb

® Azimutsteuerung
® Mast

Schwerindustrie / Petrochemie

‘ ‘Automatisierungstechnik




Il Magnetische Weg- und Winkelmesssysteme

Branchen Ihre Vorteile auf einen Blick

e Holzbearbeitungsmaschinen ¢ Flexible Einsatzmdglichkeiten und einfache Montage

e Werkzeugmaschinen Geringer Platzbedarf
e Verpackungsindustrie e Hochgenaue Messung

VerschleiBfrei messend

e Antriebstechnik
e Wind-/Solarkraft

Echtzeitfahiges System
e Robust und unempfindlich gegentiber Schmutz und Nasse

e




Il Funktion der Magnetmesstechnik

Magnetische Weg- und Winkelmesssysteme sind eine kostengiinstige und
flexible Lésung zur Realisierung Ihrer Messaufgaben.

HALL-Chip

Funktionsprinzip:

Die wechselnde Polarisierung eines codierten Magnetbandes wird beriih-
rungslos mit einem Magnetsensor abgetastet. Hierbei wird pro Pol eine
Sinus/Cosinus-Welle erzeugt. Der Sinus/ Cosinus-Signalverlauf wird
elektronisch interpoliert und bestimmt je nach Interpolation, zusammen
mit dem Polabstand des Magnetbandes, die Messsystemauflosung.

Zur Verarbeitung des Sinussignals dient eine spezielle Auswerteelektronik
(Interpolation). Diese erzeugt dann aus den Signalinformationen des
magnetisierten Bandes Rechteckausgangssignale, die kompatibel zu konven-
tionellen Drehimpulsgebern oder optischen Linearmesssystemen sind. Das
Magnetband zur absoluten Wegerfassung ist 3-spurig magnetisiert. Eine Spur
ist digital, zwei Spuren sind mit einer absoluten Codierung magnetisiert.

Funktionsprinzip

Unser magnetisches Weg- und Winkelmesssystem besteht aus einem
Sensorkopf und einem Magnetband oder -ring. Magnetsensoren gibt

es in verschiedenen Bauformen zur inkrementellen, absoluten und quasi-
absoluten Wegerfassung. Passend zur Anwendung gibt es unterschied-
liche Genauigkeitsklassen zwischen 5 pm und 1 mm. Magnetbander
kénnen bis zu einer Lange von 100 m geliefert werden. Sie sind mit einer
Polteilung von 1, 2 oder 5 mm magnetisiert. Die Magnetbander kénnen
mit einem Tragerband aus Edelstahl fest verbunden werden.

-

Sensorkopf und Magnetband

Magnetringe bieten, z.B. in Verbindung mit einem Magnetsensor, zur
rotatorischen Weg-, Winkel- und Drehzahlerfassung eine prazise Losung
mit besonderen Vorteilen. Unsere Magnetringe zeichnen sich durch

eine besonders flache Bauform, hohe Unempfindlichkeit gegen Staub,
Feuchtigkeit und Spane, sowie eine verschleiBfreie Abtastung und

hohe Auflésung aus.

Abdeckband

0.1 mm Edeistahlband
@,1 mm Acryl-Klebeband Magnetring

Magnetband

r— L mm Magnetband

— 0.3 mm Tragerband Edelstahl

Klebeband

0,2 mm Acryl-Kigbeband

Zikirichtung

Magnetband




Il Magnetische Weg- und Winkelmesssysteme

Il Magnetsensoren - inkremental

Produkttyp Messverfahren Genauigkeit Schnittstelle Besonderheit Passendes Magnetband
Polbreite Messlinge
Auflosung
. inkremental bis £ 5 ym Digital A/B-Z Signale, Metallgehé&use,
- 1 mm Magnetbandabhéngig RS422, Analog sin/cos, Montagelage 90° oder
10 um, 5 pm, 1 pm, 1Vpp langs
0.5 ym
Magnetsensor EHP1 Magnetband PM1
- inkremental + 100 pm TTL, PushPull hohe Robustheit,
. - 5mm bis 48 m extrem rauscharme
L 5um Sensorik,
Schutzart IP67
Magnetsensor LHR5 Magnetband PM5
inkremental bis £ 50 pm / £ 100 ym Rechtecksignal PushPull 2 Endschalter frei
ol 5mm bis 48 m positionierbar,
o bis 5 ym / 50 ym LED-Anzeige fiir
Referenzsignal
Magnetsensor S2B / S2E Magnetband PM5
K'!__ inkremental bis £ 100 ym Digital A/B-Signale,
] 5 mm bis 48 m PushPull
),'/’, bis 100 ym
Magnetsensor S1C Magnetband PM5
inkremental +10 pm / = 15 pm / Line Driver / PushPull
+ 40 pm
1mm 2mm 5mm bis 48 m
10, 1000, 250, 100,
5,1, 500, 50, 25,
0.5 ym 100, 50, 10, 5 ym
Magnetsensor 25, 10, Magnetband
IMS1 / IMS2 / IMS5 5,1um MP100 / MP200 / MP500
inkremental 10 mm ‘20 mm Line Driver / PushPull groBer Messabstand
10 mm |20 mm 200 ym 500 um ZBW'Sghe“ Sensor und
100, 100, 500, an
500 ym | 1000,
5000 pm S —
Magnetsensor Magnetband
IMS10 / IMS20 MP1000 / MP2000
inkremental + 10 uym / + 15 ym / Sinus 1 Vss
1mm/2mm/5mm + 40 ym
0.1 ym bis 48 m
Magnetsensor Magnetband
IMV1 / IMV2 / IMV5 MP100 / MP200 / MP500
inkremental +10um/ £ 15 um/ Line Driver / PushPull Sensor sehr klein,
1 mm ‘2 mm ‘5 mm ;:2;2 Autswerte-EIektromk
_-: 10,5, 1,/1000, |250, extern
— 0.5pm 500, 100, 50,
100, 50, |25, 10, 5
Magnetsensor 25,10, |um Magnetband
IME1 / IME2 / IMES 5,1pm MP100 / MP200 / MP500
. inkremental bis £ 1 ym Line Driver / PushPull gefiihrtes System
“ 2+ 2mm bis 48 m
15 um
Magnetsensor GVS 215 integriert
— inkremental + 100 ym Digital 5 V runde Bauform,
"\ ' 2;2,5; 5 mm bis 48 m 24 VDC auf Anfrage preiswert,
10 ym ohne Referenzpunkt
Magnetsensor MSR128 Magnetring
inkremental 0,1 mm PNP oder NPN runde Bauform M12

~a 5 mm bis 48 m
1 Schaltvorgang / Pol

Magnetsensor 12M Magnetband PM5

\




Magnetsensoren — absolut

Produkttyp Messverfahren Genauigkeit Schnittstelle Besonderheit Passendes Magnetband
Polbreite Messldnge
Auflosung
absolut + 10 um BiSS-C, SSI, analog oder hohe Genauigkeit,
2 mm bis 48 m digital einfach einzurichten,
1pum groBe Messléangen
Magnetsensor AHP2L Magnetband M02-A
absolut + 10 ym 10-Link, analog 1 Vss I0-Linkfahig
2 mm bis 48 m
1um
Magnetsensor AHP2-10L Magnetband M02-A
= absolut bis £ 5 pm BiSS-C, SSI, analog kleine Bauform,
1 mm bis 512 mm Montagelage 90° oder
bis 0,5 pm langs
Magnetsensor AHP1 und Magnetband PMA1
AHP1/90
absolut bis £ 15 ym BiSS-C, SSI, analog e sehr gutes Preis-/
2 mm bis 30 m Leistungsverhaltnis
== bis1pm « verfugbar in 2 ver-
schiedenen Geh&usen
"""""""""""""""""""""""" (Aluminium und
Magnetsensor AMS2 und CANopen Zinkdruckguss) Magnetband MBA2
AMS2-CAN
3 absolut £+ 15 um BiSS-C, SSI, analog gefiihrtes System
. 2+ 2mm bis 3.240 mm
bis 1 pm
Magnetsensor GVS 219 integriert

Il Optionales Zubehor

Abdeckband DBO1

Abdeckband DB50

Profilschiene PS1

Profilschiene SB Profilschiene PS6 Messanzeigen
=7 A
fe.
o
i .p{,’;
B
Gleitfiihrung mit Fiihrungswagen Kugelrollfithrung mit Fiihrungswagen Netzgerite




Il Magnetische Weg- und Winkelmesssysteme

llll Magnetsensoren - quasi-absolut

Produkttyp Messverfahren Genauigkeit Schnittstelle Besonderheit Passendes Magnetband
Polbreite Messlinge
Auflosung
quasi-absolut bis £50 pm Batterielaufzeit 6 Monate,

W

Magnetsensor C10 Kit-I

5mm
bis 10 pm

Magnetbandabhéngig

6-stellig

\

Magnetband PM5

=P

Magnetsensor C10 Kit-III

quasi-absolut
5mm
bis 10 pm

bis £50 pm
Magnetbandabhéngig

Batterielaufzeit 6 Monate,
6-stellig

\

Magnetband PM5

quasi-absolut bis £100 ym sehr klein und flach,
5 mm bis 48 m Batterielaufzeit 4 Jahre,
bis 10 pm 5-stellig
Magnetsensor F7-P Magnetband PM5
,,--""'"_—-_""'-\ quasi-absolut bis £100 pm sehr klein und flach,
5 mm bis 48 m Batterielaufzeit 4 Jahre,
Qs . 10 ym 5-stellig
Magnetsensor F7-E Magnetband PM5
quasi-absolut bis £50 uym sehr klein und flach,
5 mm bis 48 m Batterielaufzeit 4 Jahre,
10 ym 5-stellig
Magnetsensor F7-1 Magnetband PM5
quasi-absolut bis £100 pm sehr klein und flach,
‘3 5 mm bis 48 m Batterielaufzeit 4 Jahre,
10 pm 6-stellig
—_—
Magnetsensor F8P Magnetband PM5
quasi-absolut bis £100 pm moderne Bauform,
5 mm bis 48 m AL-Aufbaugehduse,
10 ym Batterielaufzeit 4 Jahre,
6-stellig
Magnetsensor F8P-TL Magnetband PM5
i quasi-absolut bis £100 pm moderne Bauform,
5 mm bis 48 m gekirzte Ausfihrung,
10 pm Batterielaufzeit 4 Jahre
Magnetsensor F8P-TL/S Magnetband PM5
quasi-absolut bis £100 pm Batterielaufzeit 4 Jahre,
5 mm bis 48 m Magnetsensor integriert,
10 pm 6-stellig
Magnetsensor F8P-IF/IS-TL Magnetband PM5
quasi-absolut +15 um Batterie integriert,
MP100: 1 mm bis 48 m Batterielaufzeit 6 Monate,
b MP200: 2 mm 7-stellig
10 pm
Magnetsensor Vision MS-S Magnetband PM100
quasi-absolut +£20 um Batterie integriert,
1 mm bis 48 m Batterielaufzeit 6 Monate,

Magnetsensor Vision MS-L

10 ym

7-stellig

<

Magnetband PM200




Il MaBkorper/Magnetband

Produkttyp PMA MBA MO02A PM1
Messverfahren absolut absolut absolut inkremental
Messldnge bis 256 mm (512 mm) bis 30 m bis 48 m bis 48 m
Polbreite 1 mm 2 mm 2 mm 1 mm
Spuren 1 oder 2
Genauigkeit bis = 3 pm bis £ 20 pm bis £ 20 pm bis = 3 pm

Referenzpunktposition

nicht notwendig

nicht notwendig

nicht notwendig

kein, periodisch, fixperiodisch,
ein oder n Referenzpunkte

Produkttyp PM2 PM5 MT50 MP100/MP200
Messverfahren inkremental inkremental inkremental inkremental
Messldnge bis 48 m bis 48 m bis 100 m bis 48 m
Polbreite 2 mm 5 mm 5 mm 1 mm/2 mm
Spuren 1 oder 2 1 oder 2 1 oder 2 1 oder 2
Genauigkeit + 15 um bis £ 18 pm + 18 ym, £ 36 ym + 15 um

Referenzpunktposition

kein, periodisch, fixperiodisch,
ein oder n Referenzpunkte

kein, periodisch, fixperiodisch,
ein oder n Referenzpunkte

kein, periodisch, fixperiodisch,
ein oder n Referenzpunkte

kein, periodisch, fixperiodisch,
ein oder n Referenzpunkte

Produkttyp MP1000 MP2000 MP254 MP625
Messverfahren inkremental inkremental inkremental inkremental
Messldnge bis 60 m bis 60 m bis 60 m bis 60 m
Polbreite 10 mm 20 mm 2,54 mm 6,25 mm
Spuren 1 1 1 1
Genauigkeit + 50 um bis £ 100 pm + 15 um + 30 um

Referenzpunktposition

kein, periodisch, fixperiodisch,
ein oder n Referenzpunkte

kein, periodisch, fixperiodisch,
ein oder n Referenzpunkte

kein, periodisch, fixperiodisch,
ein oder n Referenzpunkte

kein, periodisch, fixperiodisch,
ein oder n Referenzpunkte




Il Magnetische Weg- und Winkelmesssysteme

Il Magnetringe - inkremental

Magnetring 360° Magnetring 360° Magnetringsegment z.B. 300°
radiale Befestigung axiale Befestigung radiale/axiale Befestigung - selbst
konfektionierbar

Produkttyp @ in mm Magnetbreite Polzahl Bohrung Bohrung
(Standard) (auf Anfrage)
19,7 mm 4,1 mm 12, 24, 30 6 12
31 mm 5 mm 20 8, 14, 20 6-20
38 mm 5mm 24 8, 14, 20 6-25
50 mm 8 mm 32 20, 40 10 - 40
72 mm 7 mm 46 20, 50 10 - 50
80 mm 10 mm 50 20, 50 10-50
Magnetring MRI
21 mm 4,1 mm 12, 24, 30 6 12
32 mm 5 mm 20 8, 14, 20 6-20
39 mm 5mm 24 8, 14, 20 6 -25
51 mm 8 mm 32 20, 40 10 - 40
73 mm 7 mm 46 20, 50 10 - 50
Magnetring MRI-A
Auf Anfrage
erhalten Sie diverse
Ausfiihrungen

von Sonderringen.

Samtliche Magnet-
ringe sind auch
zweispurig lieferbar.

Il Magnetringe — absolut + Inkrementalspur

Magnetring WRA50 mit Sensor WMSA50

Produkttyp @ in mm Magnetbreite Polzahl Bohrung Bohrung
(Standard) (auf Anfrage)
24,5 mm 6 mm /14 mm 25 6, 8,10, 12, 14, 16 6-19,8 mm
50 mm 6mm/ 11 mm 50 16, 20, 25, 30, 40 10 - 44 mm

Magnetsensor WMSA25 / WMSAS50

e Schnittstelle SSI, BiSS, SPI

e Messverfahren absolut

¢ Signalauflésung
inkremental wahlbar von 1 bis 65536 Impulsen
kommutiert wahlbar von 1 bis 65536 Poolpaaren
sin/cos 32 bzw. 64

absolut 18 Bit




Magnetscheibe - absolut - Motorfeedback-System

Das Motorfeedback-System ist ein All-in-one-Produkt und bietet in einer Testumgebung verschiedene
Moglichkeiten zur Schnittstellenauswahl. Elektronik und Geometrie von PCBA kénnen fir den Serieneinsatz
modifiziert werden.

Folgende Schnittstellen sind verfligbar:
e BiSS-C

e SSI

¢ SinCos

e ABZ

m] Steuerung

Auswerteeinheit

Konfigurations-Software

Absolut und innovativ - das integrierbare kontaktlose magnetische Feedback-System fiir kleine Motoren
und Antriebe:

e Hohe Systemgenauigkeit

Energiesparende Losung durch hohe Signalglte und geringe Motorverluste

Absolute Positionsabfrage fir Single-Turn-Anwendungen

Einsatz auch fiir hochdynamische Anwendungen (héhere Auflosung und Umlaufgeschwindigkeit)
Bestens integrierbar

Eigenschaften:

e Magnetisch-kodierte Absolut-Scheibe (Nonius)
e Absolute SSI- oder BISS-Schnittstelle

¢ Inkrementelle Sin/Cos- oder ABZ-Schnittstelle
e Auflésung bis 17 Bit

e Umlaufgeschwindigkeit 12.000 U/min

e Systemgenauigkeit < 0,2°

Auswerteelektronik

e Abmessungen 24,2x12,1x1,6 mm
o Luftspalt (Sensor/MaBkorper)
z -0,2... + 0,6 mm
Y -0,5... +0,5mm
X -0,5... + 0,5mm
¢ Winkelabweichung (Sensor/MaBkdrper)
Yaw < + 5°
Pitch < % 4,5°
Roll < * 4,5°
¢ Befestigungsbohrungen 2X@2mm, 3 x 33,4 mm

Perpendikuldar-magnetisierte Absolutscheibe - 2-Spur-Nonius

e Luftspalt 0,3 £0,2mm

e Systemgenauigkeit mit iC-MU < £ 0,2° absolut (Fehler je Drehung)
e Betriebstemperatur —40... + 85°C

e Polbreite (Master-/Noniusspur) 1,28 mm/0,96 mm

e Anzahl Polpaare (Master-/Noniusspur) 32/31

o Werkstoff Grund-/MaBkorper Aluminium/Gummiferrit




Il Magnetische Weg- und Winkelmesssysteme

Il Geflihrte / Integrierte Systeme

Gleitfithrungen

Absolut
PS6-AMS?2

Quasi-Absolut
PS6-F8P

Inkremental
PS6-LHR5

Kugelrollfiihrungen




Il Applikationen

Laserschneidanlage

Drehzahlerfassung am Windgenerator

‘ Formatkreissdge

‘ Elektronischer Meterzahler




Il GlasmafB3stabe

Ihre Vorteile auf einen Blick

e Hohe Genauigkeit

e Einfache Montage durch
Unsere GlasmaBstdbe zur linearen Wegmessung inkremental und absolut gekapselte Bauform

in verschiedenen Bauformen und Genauigkeitsklassen eignen sich « Schmutzunempfindlich
sehr gut zum Einbau in Dreh-, Fras- und anderen Werkzeugmaschinen.

Ein GlasmaBstab ist ein optisches Wegmesssystem und besteht aus
einem sehr fein geteilten Lineal aus geschliffenem Glas, bei einigen Typen
auch aus glasahnlichem Kunststoff. Der Vorteil von Glas und Glas- Branchen
keramik ist die sehr geringe Warmedehnung, sodass Temperaturschwan-
kungen auf die MaBhaltigkeit kaum einen Einfluss haben.

e Werkzeugmaschinen
e Abkantpressen

Wir vertreiben GlasmaBstabe unserer Vertretung der Firma Givi-Misure * Mess- und Prafvorrichtungen

aus Norditalien, die jahrzehntelange Erfahrung in der Entwicklung

und Produktion von GlasmaBstaben aufweisen kdnnen. Durch diese Technik
werden Auflésungen von 0,1 pm und dadurch Genauigkeiten von bis

zu 1 pm erreicht.




GlasmaBstab SCR3923

Produkttyp Messprinzip Messldnge M I Maximal Maximale Maximal A
Genauigkeit Gitterabstand Geschwindigkeit = Beschleunigung
absolut bis 3.240 mm +1pum 20 pm 120 m/min 30 m/s2 SSI, BiSS mit
oder ohne
analog 1 Vpp
GlasmaBstab AGS
inkremental bis 30.040 mm + 10 ym 40 ym 60 m/min 30 m/s2 Sinus 1 Vpp
(V40) oder
Line Driver (T)
inkremental bis 4.000 mm +3um 20 pm 120 m/min 40 m/s2 NPN, Line Driver,
PushPull
GlasmaBstab ISA 2320
inkremental bis 24.000 mm +5pum 200 pm 300 m/min 60 m/s2 Line Driver (Tx)
oder Line Driver,
PushPull (Wx)
GlasmaBstab NCH
quasi-absolut bis 3.240 mm +1pum 20 pm 120 m/min 30 m/s2 Sinus 1 Vpp
(V20) oder
Line Driver (Tx)
inkremental bis 6.500 mm £+ 3 um 20 pm 120 m/min 30 m/s2 NPN, Line Driver,

PushPull

Il Optionales Zubehor

..

3-Achsanzeige

Montagekit

Montagekit




Il GlasmaBstabe flur anspruchsvolle Bedingungen

Il Serie PBS

Produkttyp

\:-""'E""é‘(‘L

GVS 219

IP67 auf Anfrage

Messprinzip Messldnge Maximale Maximaler Maximale Maximale Ausgang
Genauigkeit Gitterabstand Gesc i Beschl i
inkremental bis 5.000 mm +2,5um 20 pm 80 m/min 30 m/s2 Line Driver,
PushPull
GlasmaBstab PBS-HR
Il Serie GVS
Ein Modell, vier verschiedene Ausfiihrungen. Geeignet flir Anwendungen mit synchronisierenden
Abkantbacken, zum Beispiel bei Abkantpressen.
Serie GVS - optisch
Produkttyp Messprinzip Auflésung erlage Ger keits- RastergroBe Schutzklasse Ausgangs-
grad signal
inkremental 10-1-0,5-0,1 p Glas +2,5um 20 pm IP54 Standard Line Driver,
Standard PushPull
IP64 unter Druck
+1pum
r hohe Genauigkeit
GVS 200
absolut 1-0,1p Glas + 2,5um 20 pm IP54 Standard SSI-BiSS
Standard (mit oder ohne
IP64 unter Druck = 1 Vpp analoges
3 £ 1um Signal)
5_...-"""'..' hohe Genauigkeit
’-I"EW'
GVS 204
Serie GVS - magnetisch
Produkttyp Messprinzip Auflésung erlage Ger keits- RastergroBe Schutzklasse Ausgangs-
grad signal
inkremental 50-25-10-5- Plastoferrite auf + 15 um 2+2mm IP64 Standard Line Driver,
1y Edelstahlband PushPull
;ﬁ‘ IP67 auf Anfrage
f‘\“*
GVS 215
absolut 100-50-10-5- Plastoferrite auf + 15 um 2+ 2mm IP64 Standard SSI-BiSS
1y Edelstahlband (mit oder ohne

1 Vpp analoges
Signal)




I Applikationen

Mess-
und Priftische

Schleif-
maschinen

Abkantpresse



Il Seilzuggeber

Fur die einfache, zuverlassige Ldngenmessung und Langenpositionierung
sind Seilzug-Wegaufnehmer besonders geeignete Messsysteme.

Die Seilzug-Wegaufnehmer sind Sensoren héchster Linearitat fur
dynamische Industrieanwendungen unter harten Einsatzbedingungen.
Die Gehause sind robust und 2-fach kugelgelagert. Die Befestigung er- WSD- und WSA-Baureihe
folgt GUber Gewinde oder Bohren in der Bodenplatte. Verschiedene
GehausegroBen mit jeweils unterschiedlichen Messbereichen ermdglichen
viele Messaufgaben. Messbereiche von 50 mm bis 12.000 mm. Variable
Ausgange: 1 kOhm - 0...10 V - 4...20 mA - TTL - digital-absolut

und vieles mehr ermdglichen die Anbindung an alle gangige Steuerungen

oder Messanzeigen. E'

Wichtigste Einsatzgebiete sind:

Maschinenbau, Medizintechnik, Lager- und Férdertechnik, Hebeblhnen,
Portalkrane, Gleichlaufiiberwachung, Montagetechnik in der Auto-
mobilindustrie und im Schwermaschinenbau u.s.w.

WSG-Baureihe

Ihre Vorteile auf einen Blick Branchen

e Einfache Montage e Krantechnik

¢ Hohe Dynamik ¢ Montagetechnik
e Messseil aus Edelstahl e Bihnentechnik

e Variable Analog- und Digitalausgange
e Hohe Storfestigkeit

e Sonderbauformen

e Bis IP 68 oder ATEX




Il Analog - absolut (potentiometrisch)

il ber WSA120

Produkttyp Messprinzip Signal-Ausgang Messldnge Linearitat Schutzart Temperatur-
bereich
potentiometrisch Widerstand 10 kQ max. 920 mm +0,15% IP54 -10°C bis 70°C
+ 10%
Ty,
Seilzuggeber PF50 /900
potentiometrisch Widerstand 10 kQ max. 2.200 mm +0,25% IP54 -10°C bis 70°C
+ 10%
Seilzuggeber PF
potentiometrisch Widerstand 10 kQ max. 2.000 mm +0,25% IP54 -10°C bis 70°C
+ 10%
g
¥ L .
Seilzuggeber PFA / 2.000
potentiometrisch Widerstand 10 kQ max. 12.200 mm +0,25% IP54 -10°C bis 70°C
= + 10%
Seilzuggeber PFA /12.000
potentiometrisch 1kQ max. 1.250mm +0,02% IP65 -20°C bis 80°C
0-10V
4 -20 mA
potentiometrisch 1kQ max. 3.000mm +0,02% IP65 -20°C bis 80°C
0-10V
4-20 mA
potentiometrisch 1kQ max. 6.000mm +0,02% IP65 -20°C bis 85°C
0-10V
4-20 mA




Il Seilzuggeber

Il Digital — absolut

Produkttyp Messprinzip Signal-Ausgang Messldnge Auflésung Schutzart Temperatur-
bereich
inkremental Widerstand 10 kQ max. 920 mm + 0,15% IP54 -10°C bis 70°C
+ 10%
e,
Seilzuggeber EF500 /900
inkremental PP max. 3.200 mm +0,15% IP54 -10°C bis 70°C
TTL
Seilzuggeber EF 3.200
inkremental PP max. 12.200 mm +0,15% IP54 -10°C bis 70°C
- - TTL
Seilzuggeber EFA
inkremental/ PP max. 920 mm +0,15% P54 -10°C bis 70°C
magnetisch
Seilzuggeber EFM
inkremental PP max. 1.250mm + 0,02% IP65 -20°C bis 80°C
TTL
il ber WSD50 digital
inkremental PP max. 3.000mm + 0,02% IP65 -20°C bis 80°C
H TTL
-
Seilzuggeber WSD8O digital
inkremental PP max. 6.000mm + 0,02% IP65 -20°C bis 80°C
TTL

Seilzuggeber WSD120 digital




Produkttyp

Messprinzip

Signal-Ausgang

Messldnge

Auflosung

Schutzart

Temperatur-
bereich

En

Seilzuggeber WSG04

inkremental

absolut

PP
TTL

SSI
CANopen
Profibus DP

max. 4.000 mm

IP51

-20°C bis 80°C

e

Seilzuggeber WSG08

inkremental

absolut

PP
TTL

SSI
CANopen
Profibus DP

max. 8.000 mm

1P51

-20°C bis 80°C

=]

Seilzuggeber WSG10

inkremental

absolut

PP
T

SSI
CANopen
Profibus DP

max. 10.000 mm

IP51

-20°C bis 80°C

I Applikationen

KranstiitzfiiBe




Il Linearpotentiometer

Linearpotentiometer

Willtec Linearpotentiometer (WLP) stehen unseren Kunden in unterschiedlichen GréBen und Bauformen als kosten-
glinstige Messmethode zur Verfiigung, um Positionen zu erfassen und lineare Bewegungen aufzunehmen.

Durch die groBe Varianz ist es moglich, eine Vielzahl von Anwendungen mit einer Ldnge von 30mm bis 1.750mm
Messweg zu erfassen und durch unterschiedliche Befestigungsmaoglichkeiten ist es méglich unsere Potentio-
meter in unterschiedlichen Anwendungen einzusetzen. Unsere Linearpotentiometer stehen fiir hdchste Qualitat
und vereinfachen eine einfache Technik und Konstruktion mit héchster Prazision und Genauigkeit.

Branchen Ihre Vorteile auf einen Blick
e SpritzgieBmaschinen e Kostenglinstiges Messmittel
e Biegemaschinen ¢ Einfache Technik

e Pressen e Diverse Bauformen




Bl Standardserie

Produkttyp Linearitat Wiederhol- Messldnge Auflésung Widerstand Leb dauer Schutzkl Al
( igkeit) | g PR Material
+ 0,05% < 0,01 mm 30-1.250 mm unbegrenzt 5kQ 100 Mio. IP65 Gehéuse
endlos 10 kQ Bewegungen 33x33 mm
infinit Aluminium,
eloxiert

Kolbenstange

@6 mm
Edelstahl
WLP-L-MQF2
+ 0,05% < 0,01 mm 100-1.500 mm | unbegrenzt 5 kQ 100 Mio. 1P40 Gehause
endlos 10 kQ Bewegungen 33x33 mm
infinit IP53 Aluminium,
20 kQ (bei kopfiber eloxiert
(nur mit Montage)
: 1.500 mm)
g
WLP-L-MQF2
+ 0,05% < 0,01 mm 50-700 mm unbegrenzt 5 kQ 100 Mio. IP65 Gehéause
endlos 10 kQ Bewegungen @38 mm
infinit Aluminium,
eloxiert

Kolbenstange

@10 mm
Edelstahl
WLP-C-LRS1/2
+ 0,05% < 0,01 mm 50-600 mm unbegrenzt 5 kQ 100 Mio. IP65 Gehdause
endlos 10 kQ Bewegungen 33x33 mm
infinit Aluminium,
eloxiert

Kolbenstange
@6 mm
Edelstahl

WLP-M-MQS1/2

+ 0,05% < 0,01 mm 30-150 mm unbegrenzt 5 kQ 100 Mio. 1P54 Gehause
endlos 10 kQ Bewegungen 33x33 mm
infinit Aluminium,

eloxiert

Kolbenstange

@6 mm
Edelstahl
WLP-S-MQT2
+ 0,05% < 0,01 mm 30-1.250 mm unbegrenzt 5 kQ 100 Mio. IP65 Gehause
endlos 10 kQ Bewegungen 33x33 mm
infinit Aluminium,
eloxiert

Kolbenstange
@6 mm
Edelstahl

WLP-K-MQS1




Il Linearpotentiometer

Il Die Kleinen

Produkttyp Linearitat Wiederhol- Messldange Auflosung Widerstand Lebensdauer Schutzklasse | Abmessungen/
(Genauigkeit) | g igkei Material
+ 0,05% < 0,01 mm 10-400 mm unbegrenzt 5kQ 100 Mio. IP65 Gehdause
endlos 10 kQ Bewegungen @18 mm
infinit Aluminium,
2 kQ eloxiert
(nur mit
10 -25 mm) Kolbenstange
@5 mm
- Edelstahl
—
WLP-T-SRS1
+ 0,05% < 0,01 mm 10-25 mm unbegrenzt 2 kQ 50 Mio. P63 Gehause
endlos 5 kQ Bewegungen 13x16 mm
infinit Aluminium,
eloxiert
Kolbenstange
@4 mm
Edelstahl
WLP-T-SQF1
+ 0,05% < 0,01 mm 10-100 mm unbegrenzt 5 kQ 100 Mio. IP65 Gehause
endlos 10 kQ Bewegungen 218 mm
infinit Aluminium,
2 kQ eloxiert
(nur mit
10 -25 mm) Kolbenstange
@5 mm
Edelstahl
WLP-S-SRT1
+ 0,05% < 0,01 mm 10-300 mm unbegrenzt 5 kQ oder 100 Mio. IP65 Gehause
endlos 10 kQ Bewegungen 218 mm
infinit Aluminium,
2 kQ eloxiert
- (nur mit
10 -25 mm) Kolbenstange
@5 mm
Edelstahl
WLP-C-SRS1
+ 0,05% < 0,01 mm 10-50 mm unbegrenzt 2 kQ 100 Mio. IP65 Gehduse
endlos Bewegungen 218 mm
infinit Aluminium,
eloxiert
Kolbenstange
@5 mm
Edelstahl
WLP-IS-SRT1

Il Optionales Zubehor

Messanzeigen Fiithrungselement Befestigungsklammer




Mit Schnittstelle

WLP-M-MQS2

Produkttyp Linearitat Wiederhol- Messldnge Auflosung Strom/ Lebensdauer Schutzklasse | Abmessungen/
( igkeit) g igkei Spannung Material
+ 0,05% < 0,01 mm 30-1.000 mm einstellbar 4-20 mA 100 Mio. IP65 Gehduse
0-20 mA Bewegungen 33x33 mm
0-10V Aluminium,
eloxiert
Kolbenstange
@6 mm
Edelstahl
WLP-L-MQF2
+ 0,05% < 0,01 mm 100-1.500 mm | unbegrenzt 4-20 mA 100 Mio. 1P40 Gehause
endlos 0-20 mA Bewegungen 33x33 mm
infinit 0-10V IP53 Aluminium,
8 bei kopfiiber | eloxiert
—
=
WLP-H-MQF2
+ 0,05% < 0,01 mm 50-700 mm unbegrenzt 4-20 mA 100 Mio. IP65 Gehause
endlos 0-20 mA Bewegungen @38 mm
infinit 0-10V Aluminium,
eloxiert
Kolbenstange
@10 mm
Edelstahl
WLP-C-LRS1/2
+ 0,05% < 0,01 mm 50-600 mm einstellbar 4-20 mA 100 Mio. IP65 Gehause
0-20 mA Bewegungen 33x33 mm
0-10V Aluminium,
eloxiert

Kolbenstange
26 mm
Edelstahl

I Applikationen

Dreiwalzenrundbiegemaschine

SpritzgieBanlage




Il Micropulse Wegaufnehmer

Magnetostriktive Wegmesssysteme unseres Partners, der Firma Balluff, haben sich einen festen Platz in der Anlagen-
und Automatisierungstechnik erobert. Einsatzgebiete, in denen hohe Zuverlassigkeit und Prazision gefragt sind,
sind typische Anwendungsbereiche flir magnetostriktive Micropulse Wegaufnehmer. Integrierbare oder kompakte
Ausflihrungen mit Messléangen von 25mm bis 7.600 mm machen die Wegmesssysteme universell einsetzbar.

Berlihrungslos, prazise und absolut messend sind die entscheidenden Merkmale fiir den breiten, industriellen
Einsatz von linearen, magnetostriktiven Wegaufnehmern. Durch die bertihrungslose und damit verschleiB3-
freie Arbeitsweise werden teure Serviceeinsatze und lastige Stillstandszeiten vermieden. Das Wirkprinzip
erlaubt es, sie in hermetisch dichte Gehause einzubauen. Denn die aktuelle Positionsformation wird

Uber Magnetfelder berihrungslos durch die Gehdusewand auf das innenliegende Sensorelement lbertragen.
Prinzipiell ist das gleichzeitige Messen von mehreren Positionen mit einem Messsystem mdglich. Ohne
umstandliche, aufwandige und fehleranfallige Dichtungskonzepte erreichen magnetostriktive Wegmesssysteme
die Schutzarten IP67 bis IP69K. Die hohe Resistenz gegentliber Schock- und Vibrationsbelastungen
erweitern die industriellen Einsatzbereiche weit in den Schwermaschinen- und Anlagenbau. Die Mess- und
Positionswerte, die nach dem Einschalten des Systems als absolute Werte sofort zur Verfligung stehen,

sind in vielen Anwendungen zwingend und erhdhen durch das Wegfallen der Referenzfahrten die Maschinen-
verfligbarkeit erheblich.

Branchen Ihre Vorteile auf einen Blick

e Werkzeugmaschinen e Robust

e SpritzgieBmaschinen VerschleiBfrei

e Pressen e Einfache Installation
e Richtmaschinen e Hohe Schutzart
¢ Verpackungsmaschinen ¢ Viele Schnittstellen

Handhabungen




Il Funktionsprinzip

Das Messelement, der Wellenleiter, besteht aus einer speziellen Nickel-Eisen-Legierung mit 0,7 mm AuBen-
und 0,5mm Innendurchmesser. In dieses Rohr ist ein Kupferleiter eingefadelt. Der Messvorgang wird
durch einen kurzen Stromimpuls ausgeldst. Dieser Strom erzeugt ein zirkulares Magnetfeld, das aufgrund
weichmagnetischer Eigenschaften des Wellenleiters in diesem gebindelt wird. An der zu messenden

Stelle ist ein Permanentmagnet als Positionsgeber eingesetzt, dessen Feldlinien rechtwinklig zum Impuls-
magnetfeld verlaufen und ebenfalls im Wellenleiter geblindelt sind.

In dem Bereich des Wellenleiters, wo sich beide Magnetfelder Gberlagern, entsteht im Mikrobereich

des Gefliges eine elastische Verformung durch Magnetostriktion, die eine nach beiden Seiten sich ausbreitende
mechanische Welle erzeugt. Die Fortpflanzungsgeschwindigkeit dieser Welle im Wellenleiter betragt

z.B. 2.830m/s und ist weitestgehend unempfindlich gegeniiber Umwelteinflissen (z.B. Temperatur, Erschitte-
rung, Verschmutzung). Die zum Ende des Wellenleiters laufende Welle wird dort weggedampft, wahrend

die zum Signalwandler laufende Welle durch Umkehrung des magnetostriktiven Effekts ein elektrisches Signal
erzeugt. Die Wellenlaufzeit vom Entstehungsort bis zum Signalwandler ist direkt proportional zum Abstand
zwischen Permanentmagnet und Signalwandler. Dieser Abstand kann Uber eine Zeitmessung mit hoher Genau-
igkeit bestimmt werden.

I Stabbauformen

Die Stabbauformen finden ihre wichtigste Anwendung in hydraulischen Antrieben. Der Einbau in den
Druckbereich des Hydraulikzylinders erfordert vom Wegsensor die gleiche Druckfestigkeit wie flir den Hydrau-
likzylinder selbst. In der Praxis sind das Drucke bis zu 1.000 bar. Die Elektronik ist in ein Gehduse aus
Aluminium oder Edelstahl eingebaut, der Wellenleiter in ein druckfestes Rohr aus nichtmagnetischem Edelstahl,
das stirnseitig durch einen eingeschweif3ten Stopfen verschlossen wird. Der Flansch auf der gegentber-
liegenden Seite dichtet den Hochdruckbereich (iber eine O-Ring-Dichtung ab. Uber dem Rohr bzw. dem Stab
mit innenliegendem Wellenleiter gleitet ein Positionsgeberring mit eingesetzten Magneten, um die zu
erfassende Position zu markieren.

Il Profilbauformen

Die Elektronik und die Messstrecke sind in einem Aluminiumprofil untergebracht. Das Aluminiumprofil ist
ein hermetisch dichtes Gehause der Schutzart IP67. Die Magnete des Positionsgebers wirken durch die Wand
des Aluminiumprofils auf den Wellenleiter.

Den Positionsgeber gibt es als geflihrte und freie Variante. Freie Positionsgeber werden direkt an dem zu
messenden bewegten Maschinenteil befestigt und bewegen sich mit diesem in einem bestimmten

Abstand Uber und entlang des Profils. Vorteilhaft ist, dass an die Fihrungsprazision dabei keine groBe Anfor-
derung zu stellen ist. Die Sensoren tolerieren einen Versatz an der Seite sowie in der Hohe von bis zu

einigen Millimetern. Kénnen selbst diese groBzligigen Toleranzen nicht eingehalten werden, sind gefiihrte
Positionsgeber ideal. Bei diesen wirkt das Profilgehduse des Wegsensors zugleich als Gleitschiene, auf

der der Positionsgeber als Schlitten lauft. In diesem Fall werden selbst stark unparallele Bewegungen durch
eine Gelenkstange mit Kugelkdépfen ausgeglichen.

E;_-__:...z._ ~ 3' ‘"
P 2 = & - f/‘“

Profilbauform / Profil + Fiihrungsstange +
Positionsgeber

£

Magnetostriktives Prinzip Stabbauform / Stab + Positionsgeber




Il Micropulse Wegaufnehmer

Hl Profil Micropulse Wegaufnehmer

Produkttyp Messldange Genauigkeit Auflosung Positi b A hi t Schnittstellen
50 bis 7.620mm bis < 10 pm bis 1 ym frei/ gefuihrt offenes Kabelende/ Analog,
(5mm Schritte) Steckeranschluss SSI, CANopen,
DeviceNet,
Profibus-DP
Profil P
50 bis 4.572mm bis < 10 ym bis 1 ym frei/ gefuihrt offenes Kabelende/ Analog
(5mm Schritte) Steckeranschluss
Profil PF
50 bis 1.500mm bis < 10 pm bis 1 ym frei offenes Kabelende/ Analog, Digitale
(5mm Schritte) Steckeranschluss Impuls-Schnittstelle,
Ethernet-
Schnittstelle
Profil AT A1
'.‘_,.r. 75 bis 750mm bis < 100 pm bis 100 pm gefuihrte offenes Kabelende/ Analog
-~ Schubstange Steckeranschluss
Profil BIW P1

Hl Stab Micropulse Wegaufnehmer

Produkttyp Messldnge Genauigkeit Auflésung Positi gel Anschl t Schnittstellen
25 bis 7.620 mm in bis < 10 pm bis 1 ym frei/ gefuhrt offenes Kabelende/ Analog, SSI,
1-mm-Schritten Multi-Positionsgeber | Steckeranschluss CANopen, Profibus-
wns DP, Start-/Stop-
Impuls-Interface
Stab (B, A, Z oder Y)
-
-~ 25 bis 7.620 mm in bis < 10 pm bis 1 ym frei/ gefuhrt offenes Kabelende/ Analog, SSI,
‘M 1-mm-Schritten Steckeranschluss CANopen
Stab Compact (H, K oder W)
)
i 25 bis 5.500 mm in bis < 10 pm bis 1 ym frei/ gefuhrt offenes Kabelende/ Analog, SSI,
W 1-mm-Schritten Steckeranschluss CANopen, Start-/
- Stop-Impuls-
Interface
Stab Pro Compact (HB oder WB)
50 bis 1.524 mm in bis < 10 pm bis 1 ym frei/ gefuihrt offenes Kabelende/ Analog, Start-/Stop-
1-mm-Schritten Steckeranschluss Impuls-Interface
Stab AR (E2 / E28)

Bl EX Micropulse Wegaufnehmer

Produkttyp Messldnge Genauigkeit Auflésung Positi gel Anschl t Schnittstellen
- 25 bis 4.000 mm in | bis < 10 ym bis 1 ym offenes Kabelende Analog,
= 1-mm-Schritten Digitale Impuls-
i__ Schnittstelle, SSI
Stab DEX B, J oder Z
25 bis 4.000 mm in bis < 10 pm bis 1 ym offenes Kabelende Analog, SSI,
1-mm-Schritten CANopen,
Profibus-DP
Stab J-DEXC TA12
25 bis 4.500 mm in bis < 10 pm bis 1 ym offenes Kabelende Analog
‘ 1-mm-Schritten
Stab NEX
25 bis 5.500 mm in bis < 10 pm bis 1 ym offenes Kabelende Digitale Impulse-
1-mm-Schritten Schnittstelle
Stab PEX




I Applikationen

K

Priifung von Verfahrensbewegungen

Kontrolle des SpritzgieBaggregats

i




lll Neigungssensoren

Die prazise Lagekontrolle und kontinuierliche Nachflihrung rotativer Bewegungen sind in vielen Anwendungen
von groBer Bedeutung. Unsere Neigungssensoren messen die Abweichung zur Horizontalen auf

einer Achse um bis zu 360°. Sie sind einsetzbar bis -40°C, benétigen wenig Platz und haben ein sehr robustes
Metallgehause.

Branchen Ihre Vorteile auf einen Blick
e Wind- und Solarenergie e Einfache Handhabung

e Medizintechnik e Hohe Prazision

e Ol- und Gasférderung e Robuste Gehause

e Handhabung

Il Optionales Zubehor

fy
s
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Messanzeigen Steckverbinder und Kabel Netzgerate




I Neigungssensoren

Produkttyp Version Ausgangs- Messbereich | Genauigk Auflésung Betriebs- Werkstoff Betriebs-
signal p 1g ha peratur
1-achsig 4-20 mA bis +45° +0,5° +0,1° 24VDC +£20% | ABS -10° bis 70°C
0-10 Vcc +60° +1,0° max. 150mA
-
IM 60
2-achsig 4-20 mA bis +60° +0,6° +0,1° 24VDC £20% | ABS -10° bis 70°C
0-10 Vcc max. 150mA
-
IM 60-2
1-achsig 4-20 mA bis 0 - 360° +0,6° +0,1° 24VDC £20% | ABS -10° bis 70°C
0-10 Vcc max. 150mA
-
IM 360
- 1-achsig 4...20mA 0 ... 360° +0,1° +0,01° 10 ... 30 VvDC Aluminium -40° bis 85°C
Modbus (mind. 0,1°)
} RTU RS-485
’
i
e
7
o
BSI-R11 AO
1-achsig 4 ... 20mA +15° 0,6° 0,09° 10 ... 30vDC PBTP -25° bis 85°C
0..10V +30° 0,6° 12 ... 30vDC
+45° 0,8°
+90° 0,8°
+180° 1,0°
2-achsig 4...20mA +15° 0,6° 0,09° 10 ... 30vDC PBTP -25° bis 85°C
0..10V +30° 0,6° 12 ... 30VDC
+450 0,8°
+90° 0,8°
BSI-Q41 KO
1-achsig 4...20mA +15° 0,2° 0,01° 10 ... 30vDC PBTP -40° bis 85°C
0..10V +30° 0,2° 12 ... 30vDC
+45° 0,2°
+90° 0,2°
+180° 0,25°
2-achsig 4...20mA +15° 0,08° 0,01° 10 ... 30vDC PBTP -40° bis 85°C
0..10V +30° 0,2° 12 ... 30vDC
+45° 0,2°
+90° 0,2°
BSI-R65 KO




Il Distanzsensoren

Wenn Entfernungen zu Objekten gemessen oder Uberwacht werden
bzw. die genaue Position zu bestimmen ist, kommen Distanzsensoren
unterschiedlicher Technik zum Einsatz.

Welche Technik (optisch, induktiv, kapazitiv, Ultraschall) verwendet wird,
hangt individuell von der Positionieraufgabe und den auBeren Be-
dingungen ab. Wir kdnnen Ihnen fir eine groBe Anzahl unterschiedlichs-
ter Positionieraufgaben passende und kostenglinstige Lésungen

fir kurze Hibe und groBe Entfernungen bieten (20mm - 500.000 mm).

Wahlen Sie Ihre Losung, exakt auf Ihren Bedarf zugeschnitten!

WSG-Baureihe

Branchen Ihre Vorteile auf einen Blick

e Verpackungs- und Abfillindustrie
e Transport- und Férdertechnik
e Logistik

¢ Handhabung/Automation

e Beriihrungslos und verschleiBfrei
¢ Hohe Wiederholgenauigkeit

e Absolut messend

¢ Vielzahl verschiedener Bauformen

Il Optionales Zubehor
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Messanzeigen

Steckverbinder / Kabel + Haltewinkel

Netzgerite




Il Optische Distanzsensoren XXL

Unser Willtec Distanz Laser (WDL) ist ein hochgenaues und leistungsfahiges optisches

Messw
. . . . . I eg:
Messsystem, mit dem Sie gréBere Distanzen (bis 500 m) auch unter schwierigen bis 500ng
Bedingungen erfassen kénnen. Eine groBe Vielfalt an integrierten Features bringt unseren Genauigiei
Kunden die gewlinschte Flexibilitat bei herausfordernden Applikationen. bis iﬂn;ﬂt:
Distanzmessung - beriihrungslos und zuverldssig
Produkttyp Messbereich Genauigkeit Reproduzier- Messrate Betriebs- Schnittstellen Serielle
barkeit temperatur Schnittstellen
r-‘ 0..30m +3 mm +£1,5mm bis zu 3 Hz -10°C ... + 50°C | 0/4 ... 20 mA
- 0-10V
WDL1-S
= 0..150m £1,5 mm +£0,4 mm bis zu 6 Hz -40°C ... + 50°C | 0/4 ... 20 mA RS-232
0-10V RS-422
. Profibus (Option)
2 digitale
WDL1-M Ausgénge
i 0...500m £1,0 mm +£0,3 mm bis zu 200 Hz -40°C ... + 50°C  0/4...20 mA RS-232
-l E 0-10V RS-422 oder SSI
I - Profibus (Option)
- 2 digitale
WDL1-L
I Applikationen
[
bis 500 m

Uberwachung von Eisenbahn-Infrastruktur

Positionsmessung von Schleusentoren

p "i-...:.—.ung




Il Distanzsensoren

Il Optische Distanzsensoren / Standard

Wenn Entfernungen von Objekten gemessen oder durch eine genaue Positionsbestimmung Gberwacht werden
sollen, kommen optische Distanzsensoren zum Einsatz. Die Entfernungsmessung basiert auf dem
Triangulationsprinzip, bei dem die Lichtlaufzeit gemessen wird. Bei den Empfangselementen kommen PSD-
Elemente oder CCD-Zeilen zum Einsatz, als Sender dient eine Rotlicht- oder Laserlichtquelle. Analoge

Strom- und Spannungswerte, serielle Schnittstellen und digitale Ausgange stehen dem Anwender zur Verfigung.

Distanzsensoren BOD 6K

Produkttyp Bestellcode Messbereich Arbeitsbereich Lichtart Ausgang Anschlussart
‘ BODOOOH 60 mm 20 bis 80 mm Rotlicht 0 bis 10 V, PNP M8-Stecker, 4-polig
BOD 6K-RA01-S75-C
V BODOOOF 60 mm 20 bis 80 mm Rotlicht 0 bis 10 V, PNP Kabel
BOD 6K-RA01-C-02
Distanzsensoren BOD 21M Laser
Produkttyp Bestellcode Messbereich Arbeitsbereich Lichtart Ausgang Anschlussart
BODOOOL 20 mm 25 bis 45 mm Laserlicht 1 bis 10 V, 2 x PNP M12-Stecker,
5-polig
BOD 21M-LA01-S92
BODOOOP 20 mm 25 bis 45 mm Laserlicht 4 bis 20 mA, M12-Stecker,
2 x PNP 5-polig
BOD 21M-LB01-S92
BODO0OOM 180 mm 20 bis 200 mm Laserlicht 1 bis 10V, 2 x PNP M12-Stecker,
5-polig
BOD 21M-LA02-S92
BODOOOR 180 mm 20 bis 200 mm Laserlicht 4 bis 20 mA, M12-Stecker,
2 x PNP 5-polig
BOD 21M-LB02-S92
BODOOON 480 mm 20 bis 500 mm Laserlicht 1 bis 10V, 2 x PNP M12-Stecker,
5-polig
BOD 21M-LA04-S92
BODO0OO0OOT 480 mm 20 bis 500 mm Laserlicht 4 bis 20 mA, M12-Stecker,
2 x PNP 5-polig
BOD 21M-LB04-S92
Distanzsensoren BOD 26K-LA Laser
Produkttyp Bestellcode Messbereich Arbeitsbereich Lichtart Ausgang Anschlussart
BODO0002 40 mm 45 bis 85 mm Laserlicht 0 bis 10V M12-Stecker,
8-polig
BOD 26K-LA01-S4-C
BOD0001 40 mm 45 bis 85 mm Laserlicht 0 bis 10 V Kabel

¢

BOD 26K-LA01-C-06




Produkttyp Bestellcode Messbereich Arbeitsbereich Lichtart Ausgang Anschlussart

BOD0004 40 mm 45 bis 85 mm Laserlicht 0 bis 10 V M12-Stecker,
8-polig
BOD 26K-LA02-S4-C
BOD0003 40 mm 45 bis 85 mm Laserlicht 0 bis 10 V Kabel

BOD 26K-LA02-C-06

Distanzsensoren BOD 26K-LB Laser

Produkttyp Bestellcode Messbereich Arbeitsbereich Lichtart Ausgang Anschlussart
BODO0005 70 mm 30 bis 100 mm Laserlicht 4 bis 20 mA, M12-Stecker,
2 x PNP 8-polig
BOD 26K-LB04-S115-C
BODO000C 70 mm 30 bis 100 mm Laserlicht RS485, M12-Stecker,
4 bis 20 mA, 8-polig
2 x PNP
BOD 26K-LBR04-S115-C
BODO0006 220 mm 80 bis 300 mm Laserlicht 4 bis 20 mA, M12-Stecker,
2 x PNP 8-polig
BOD 26K-LB05-S115-C
BODOOOE 220 mm 80 bis 300 mm Laserlicht RS485, M12-Stecker,
4 bis 20 mA, 8-polig
2 x PNP
BOD 26K-LBR05-S115-C
BODO0007 70 mm 30 bis 100 mm Laserlicht 4 bis 20 mA, PNP M12-Stecker,
5-polig
BOD 26K-LB06-S92-C
BODO0008 220 mm 80 bis 300 mm Laserlicht 4 bis 20 mA, PNP M12-Stecker,
5-polig
BOD 26K-LB07-S92-C

Distanzsensoren BOD 63M Laser

Produkttyp Bestellcode Messbereich Arbeitsbereich Lichtart Ausgang Anschlussart
- BODO0O0OU 1.800 mm 200 bis 2.000 mm Laserlicht 0 bis 10V, 2 x PNP, | M12-Stecker,
Alarmausgang 8-polig
BOD 63M-LA02-S115
F BODO0010 1.800 mm 200 bis 2.000 mm Laserlicht 0 bis 10V, 2 x PNP, | M12-Stecker,
Alarmausgang 8-polig
BOD 63M-LB02-S115
BODO0012 5.800 mm 200 bis 6.000 mm Rotlicht, Laserlicht I0-Link M12-Stecker,
4-polig
BOD 63M-L1I06-S4
= BODOOOW 5.800 mm 200 bis 6.000 mm Laserlicht 0 bis 10V, 2 x PNP, | M12-Stecker,
v Alarmausgang 8-polig
BOD 63M-LA04-S115
s BODO0011 5.800 mm 200 bis 6.000 mm Laserlicht 0 bis 20V, 2 x PNP, | M12-Stecker,
v Alarmausgang 8-polig
BOD 63M-LB04-S115




Il Distanzsensoren

Distanzsensoren BOD 66M-R

Produkttyp Bestellcode Messbereich Arbeitsbereich Lichtart Ausgang Anschlussart
- BODO0015 500 mm 100 bis 600 mm Rotlicht 1 bis 10 V, PNP M12-Stecker,
| 8-polig
'

— BODO0016 500 mm 100 bis 600 mm Rotlicht 4 bis 20 mA, 2 M12-Stecker,

g x PNP 8-polig

BOD0013 1.800 mm 200 bis 2.000 mm Laserlicht 1 bis 10 V, PNP

"’1 BODO0014 1.800 mm 200 bis 2.000 mm Laserlicht 4 bis 20 mA, PNP M12-Stecker,
o] 8-polig

BOD 66M-LB04-S92-C

I Applikationen

UL

Blister-Verpackung Durchgangkontrolle

Adaptive Zufiihrung ‘ Konturkontrolle




Il Ultraschall Distanzsensoren

Ultraschall Distanzsensoren eignen sich hervorragend zur Abstandsmessung oder Positionserfassung von
Granulaten, Flissigkeiten und Pulvern. Beriihrungslos messen sie Flillstande, Héhen oder Durchhang,
kontrollieren Anwesenheit und zéhlen Objekte. Universell einsetzbar arbeiten sie unabhangig von Farbe und
Oberflachenbeschaffenheit. Und auch transparente Objekte mit starken Reflexionen beeintrachtigen sie
nicht. Ultraschall Distanzsensoren sind prazise Alleskdnner und empfehlen sich gerade in kritischen Situatio-
nen. Auch bei Staub, Schmutz und Nebel sind sie funktionssicher.

Ihr Erfassungsbereich reicht von 20mm bis zu 8 m, sodass gréBere Objektabstande kein Hindernis darstellen.
Fur auBerste Prazision sorgen ihre hohe Auflésung und kleine Blindzonen. Durch ihre integrierte Synchronisati-
on beeinflussen sie sich gegenseitig nicht.

Unsere Ultraschall Distanzsensoren unterscheiden sich Uber ihr Ausgangssignal. Jede Baureihe ist in schal-
tender oder analoger Ausfiihrung zu bekommen, wobei alle Analogversionen mit Strom- oder Spannungs-
ausgang (0...10 bzw. 4...20mA) zur Verfligung stehen. Die M30 Baureihe umfasst zudem Varianten mit zwei
Schaltausgangen, Schalt- und Analogausgang sowie mit zwei Schaltausgangen und Analogausgang, sodass
ein Sensor die Funktion eines zweiten Ubernehmen kann.

Zylinderbauform, M30 Analogausgang

Produkttyp Bestellcode BaugroBe Blindzone/ Auflosung Ausg i | Wiederholg igkeit/
Grenztastweite Genauigkeit
BUS002N M 30x1 0..30mm/ 0,025...0,10 mm | 0...10V/ +0,15% /
350 mm 4...20 mA +1%
"\ (Temperaturdrift intern
* kompensiert)
BUS M30M1-XC-03/0,25-S92K
BUSO05K M 30x1 0..65mm/ 0,025...0,17mm | 0...10V/ +0,15% /
600 mm 4 ...20 mA +1%
. (Temperaturdrift intern
“. kompensiert)
BUS M30M1-XC-07/035-S92K
BUSO03F M 30x1 0...200 mm/ 0,18 ... 0,57 mm 0..10V/ +0,15% /
2.000 mm 4...20 mA +1%
. (Temperaturdrift intern

kompensiert)

%

BUS M30M1-XC-20/130-S92K

g BUS003T M 30x1 0..350mm/ 0,18 ... 1,5 mm 0..10V/ +0,15% /
= 5.000 mm 4..20mA £1%
(Temperaturdrift intern
kompensiert)
BUS M30M1-XC-35/340-S92K
‘* BUS0041 M 30x1 0...600 mm/ 0,18 ... 2,4 mm 0..10V/ +0,15% /

o 8.000 mm 4..20mA £1%
(Temperaturdrift intern
kompensiert)

BUS M30M1-XC-60/600-S92K

Il Optionales Zubehor
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Messanzeigen Steckverbinder / Kabel + Haltewinkel Netzgerate




Il Distanzsensoren

Zylinderbauform, M30 Schalt- und Analogausgang

Produkttyp Bestellcode BaugroBe Blindzone / Auflésung Ausgangssignal Wiederholgenauigkeit /
Grenztastweite Genauigkeit
< BUS002L M 30x1 0..30mm/ 0,025...0,10mm | 0...10V/ £0,15% /
“" 350 mm 4..20 mA +1%
Q (Temperaturdrift intern
PNP, SchlieBer/ kompensiert)
BUS M30M1-PPC-03/0,25-S92K Offner
BUS0O05M M 30x1 0..65mm/ 0,025...0,17mm | 0...10V/ +0,15% /
600 mm 4..20mA +1%
(Temperaturdrift intern
PNP, SchlieBer/ kompensiert)
BUS M30M1-PPC-07/035-S92K Offner
BUS0038 M 30x1 0...200 mm/ 0,18 ... 0,57 mm 0..10V/ +0,15% /
2.000 mm 4..20 mA 1%
(Temperaturdrift intern
PNP, SchlieBer/ kompensiert)
BUS M30M1-PPC-20/130-S92K Offner
BUSOO3N M 30x1 0...200 mm/ 0,18 ... 0,57 mm 0..10V/ +0,15% /
2.000 mm 4...20 mA 1%

(Temperaturdrift intern
2xPNP, SchlieBer/ | kompensiert)

“

BUS M30M1-PWC-20/130-S92K Offner
o BUS003L M 30x1 0..350 mm/ 0,18 ... 1,5 mm 0..10V/ +£0,15% /
5.000 mm 4...20 mA £1%
(Temperaturdrift intern
PNP, SchlieBer/ kompensiert)
BUS M30M1-PPC-35/340-S92K Offner
BUS0044 M 30x1 0..350 mm/ 0,18 ... 1,5 mm 0..10V/ +0,15% /
5.000 mm 4...20 mA £1%

(Temperaturdrift intern
2xPNP, SchlieBer/ | kompensiert)

Q’?G

BUS M30M1-PWC-35/340-S92K Offner
BUS0043 M 30x1 0...600 mm/ 0,18 ... 2,4 mm 0..10V/ +0,15% /
8.000 mm 4..20mA 1%
(Temperaturdrift intern
PNP, SchlieBer/ kompensiert)
BUS M30M1-PPC-60/600-S92K Offner

Bl Applikationen

Kontraste ‘ Schiittgut-Oberflachen ‘ ‘ Stoff-Oberflachen




I Applikationen

‘ Handling und Automation

Il Ultraschall Distanzsensoren - vielseitig einsetzbar
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Il Distanzsensoren

Il Induktive Distanzsensoren

Induktive Distanzsensoren liefern ein absolutes Spannungs- oder Stromsignal, das sich proportional zum Ab-
stand eines metallischen Targets dndert. Werkstlicke variabler Form und GroBe aus ferritischem oder

nicht ferritischem Material bedampfen den Sensor verschiedenartig. Somit lassen sich auf einfachste Weise
Positionen, Abstande und auch Materialvarianten erkennen.

Zylinderbauformen, 96,5 mm

Produkttyp Bestellcode BaugroBe Mechanische Ein- | Messbereich Ausgang Anschlussart
baubedingungen

/ BAWOOOL @6,5 mm biindig 0,5 bis 2 mm 0 bis 10V M8-Steckverbinder

BAW GO6EF-UAC20B-S49G

/ BAWO000] @6,5 mm biindig 0,5 bis 2 mm 0 bis 10V offenes Kabelende

¥
&

BAW GO6EE-UAF20B-EP03-K

Zylinderbauformen, M8 x 1

Produkttyp Bestellcode BaugroBe Mechanische Ein- | Messbereich Ausgang Anschlussart
baubedingungen

"/? BAWOOON M8 x 1 bindig 0,5 bis 1,5 mm 0 bis 10 V M12-Steckverbinder
7

BAW MOSEI-UAD15B-BP00,2-GS04

J" BAWOO3R M8 x 1 biindig 0,5 bis 1,5 mm 0 bis 10 V M12-Steckverbinder

BAW MOSEH-UAD15B-S04G

{ BAWOOOM M8 x 1 bindig 0,5 bis 1,5 mm 0 bis 10 V M8-Steckverbinder

BAW MOSEF-UAC15B-S49G

// BAWOOOT M8 x 1 bindig 0,5 bis 1,5 mm 0 bis 10 V offenes Kabelende

Eal
BAW MOSEI-UAD15B-BP03

/ BAWOOOW M8 x 1 nicht blndig 0,5 bis 2,5 mm 0 bis 10V offenes Kabelende

e

BAW MOSEI-UAD25F-BP03

Zylinderbauformen, M12 x 1

Produkttyp Bestellcode BaugroBe Mechanische Ein- | Messbereich Ausgang Anschlussart
baubedingungen
/? BAWOO1F M12 x 1 bindig 0,5 bis 2 mm 4 bis 20 mA M12-Steckverbinder
7
»
BAW M12MG2-ICC20B-BP00O,
2-GS04
/ BAWO0O1H M12 x 1 biindig 0,5 bis 2 mm 4 bis 20 mA offenes Kabelende
&
BAW M12MG2-ICC20B-BP03
1“'. BAWO001] M12 x 1 biindig 0,5 bis 2 mm 0 bis 10 V M12-Steckverbinder
e

#

BAW M12MG2-UAC20B-BP00,2-GS04




Zylinderbauformen, M12 x 1

Produkttyp Bestellcode BaugroBe Mechanische Ein- | Messbereich Ausgang Anschlussart
baubedingungen
/ﬂh BAWO0O1P M12 x 1 biindig 0,5 bis 2 mm 0 bis 10 V M12-Steckverbinder
BAW M12MI-UAC20B-S04G
f BAWO0010 M12 x 1 biindig 0,5 bis 2 mm 0 bis 10 V M12-Steckverbinder
BAW M12ME-UAC20B-S04G
{‘ BAWOO1L M12 x 1 blindig 0,5 bis 2 mm 0 bis 10 V offenes Kabelende
5\#’
BAW M12MG2-UAC20B-BP03
(2 BAW0019 M12 x 1 blindig 0,5 bis 2 mm 4 bis 20 mA M12-Steckverbinder
& -
BAW M12MG2-IAC20B-BP00,2-GS04
/ BAWO001C M12 x 1 blndig 0,5 bis 2 mm 4 bis 20 mA offenes Kabelende
BAW M12MG2-IAC20B-BP03
BAWO0011 M12 x 1 quasibiindig 1 bis 5 mm 0 bis 10 V offenes Kabelende
BAW M12ME-UAD50B-BPO1
/? BAWO0014 M12 x 1 nicht bindig 1 bis 4 mm 0 bis 10 V M12-Steckverbinder
.if‘l-
BAW M12MF2-UAC40F-BP00,2-GS04
s BAWO000Z M12 x 1 nicht bindig 1 bis 4 mm 0 bis 10 V M12-Steckverbinder
BAW M12MD-UAC40F-S04G
/ BAWO0017 M12 x 1 nicht biindig 1 bis 4 mm 0 bis 10 V offenes Kabelende
)
BAW M12MF2-UAC40F-BP03
"’ BAWOO3N M12 x 1 nicht biindig 1 bis 4 mm 4 bis 20 mA M12-Steckverbinder
BAW M12MH1-ICC40F-S04G
Zylinderbauformen, M18 x 1
Produkttyp Bestellcode BaugroBe Mechanische Ein- | Messbereich Ausgang Anschlussart
baubedingungen
? BAWO001Z M18 x 1 biindig 1 bis 5 mm 0 bis 10 V M12-Steckverbinder
34
BAW M18ME-UAC50B-BP00,2-GS04
ﬂ‘ BAW002K M18 x 1 biindig 1 bis 5 mm 0 bis 10V M12-Steckverbinder
BAW M18MI-UAC50B-S04G
= BAWO0026 M18 x 1 biindig 1 bis 5 mm 0 bis 10 V M12-Steckverbinder
B B
-
BAW M18ME-UAE50B-S04G-K
BAW0025 M18 x 1 bindig 1 bis 5 mm 0 bis 10 V M12-Steckverbinder

BAW M18ME-UAC50B-S04G




Il Distanzsensoren

Produkttyp Bestellcode BaugroBe Mechanische Ein- | Messbereich Ausgang Anschlussart
baubedingungen
j/;/ BAWO002M M18 x 1 biindig 1 bis 5 mm 0 bis 10 V offenes Kabelende
BAW M18MI2-UAC50B-BP05-002
ﬂ/ BAWO002U M18 x 1 biindig 1 bis 5 mm 0 bis 10 V offenes Kabelende
BAW M18MM-UAZ50B-BP05-505
/ BAW0022 M18 x 1 biindig 1 bis 5 mm 0 bis 10 V offenes Kabelende
BAW M18ME-UAC50B-BP03
/f BAWO002F M18 x 1 blindig 1 bis 5 mm I0-Link, fallend M12-Steckverbinder
BAW M18MI-BLC50B-S04G
/f‘ BAWO002H M18 x 1 biindig 1 bis 5 mm 4 bis 20 mA M12-Steckverbinder
BAW M18MI-IAC50B-S04G
/f BAW002] M18 x 1 blindig 1 bis 5 mm 4 bis 20 mA M12-Steckverbinder
BAW M18MI-ICC50B-S04G
.ﬁ"" BAWO00O1U M18 x 1 blindig 1 bis 5 mm 4 bis 20 mA M12-Steckverbinder
BAW M18ME-ICC50B-S04G
“ BAWO0O1T M18 x 1 blindig 1 bis 5 mm 4 bis 20 mA offenes Kabelende
BAW M18ME-ICC50B-BP03
.f?l' BAW002C M18 x 1 nicht biindig 2 bis 8 mm 0 bis 10 V M12-Steckverbinder
e
BAW M18MG-UAC80F-S04G
ﬂ" BAW0029 M18 x 1 nicht biindig 4 bis 16 mm 0 bis 10 V M12-Steckverbinder
BAW M18MG-UAC16F-S04G-K

Zylinderbauformen, M30 x 1,5

Produkttyp Bestellcode BaugroBe Mechanische Ein- | Messbereich Ausgang Anschlussart
baubedingungen

§1 BAWO002W M30 x 1,5 biindig 2 bis 10 mm 0 bis 10 V M12-Steckverbinder
BAW M30ME-UAC10B-S04G
%:F BAWO002Y M30 x 1,5 nicht biindig 3 bis 15 mm 0 bis 10 V M12-Steckverbinder

BAW M30ME-UAC15F-S04G




Zylinderbauform, PG36

Produkttyp Bestellcode BaugroBe Mechanische Ein- | Messbereich Ausgang Anschlussart
baubedingungen
_\? BAWO0O3M PG36 blindig 0 bis 20 mm 0 bis 10 V M12-Steckverbinder
BAW MKZ-471.19-S4 ‘
Zylinderbauform, hochdruckfest, M12 x 1
Produkttyp Bestellcode BaugroBe Mechanische Ein- | Messbereich Ausgang Anschlussart
baubedingungen
, BAWO0040 M12 x 1 blindig 0,5 bis 2 mm 0 bis 10 V M12-Steckverbinder
v
BAW Z08EO-UAD20B-S04G-H11 ‘
Quaderbauformen, 10 x 30 x 6 mm
Produkttyp Bestellcode BaugroBe Mechanische Ein- | Messbereich Ausgang Anschlussart
baubedingungen
'// BAWO0030 10 x 30 x 6 mm biindig 1 bis 4 mm 0 bis 10 V M5-Steckverbinder
BAW RO3KC-UAE40B-BP00,3-GS26
? BAWO0031 10 x 30 x 6 mm biindig 1 bis 4 mm 0 bis 10 V M8-Steckverbinder
lf
BAW RO3KC-UAE40B-BP00,3-GS49
BAW0032 10 x 30 x 6 mm blndig 1 bis 4 mm 0 bis 10 V offenes Kabelende
BAW RO3KC-UAE40B-BP03
Quaderbauformen, 20 x 30 x 8 mm
Produkttyp Bestellcode BaugroBe Mechanische Ein- | Messbereich Ausgang Anschlussart
baubedingungen
' BAW0034 20 x 30 x 8 mm biindig 0,5 bis 2 mm 0bis 10 V M8-Steckverbinder
BAW RO6AC-UAF20B-S49G
BAWO0033 20 x 30 x 8 mm blndig 0,5 bis 2 mm 0 bis 10 V offenes Kabelende
BAW RO6AC-UAF20B-EP03
Quaderbauformen, 14 x 38,5 x 17 mm
Produkttyp Bestellcode BaugroBe Mechanische Ein- | Messbereich Ausgang Anschlussart
baubedingungen
BAWOO3E 14 x 38,5 x 17 1 bis 5 mm 0 bis 10 V offenes Kabelende
mm
BAW Z01AC-UAD50B-DP03-K
BAWOO3A 14 x 38,5 x 17 1 bis 5 mm I0-Link, fallend offenes Kabelende
mm
BAW Z01AC-BLD50B-DP03
? BAW0O03W 14 x 38,5 x 17 1 bis 5 mm 10-Link, fallend M12-Steckverbinder
4 mm
L |

BAW Z05AC-BLD50B-BP00,75-GS04




Il Distanzsensoren

Quaderbauformen, 80 x 80 x 40 mm

BAW MKK-050.19-S4

Produkttyp Bestellcode BaugroBe Mechanische Ein- eich A Anschlussart
baubedingungen
BAWO0O03K 80 x 80 x 40 mm nicht biindig 0 bis 50 mm 0 bis 10 V M12-Steckverbinder
3
Wi

Quaderbauformen, 80 x 45 x 20 mm

Produkttyp Bestellcode BaugroBe Mechanische Ein- | Messbereich Ausgang Anschlussart
baubedingungen
o BAWO0O3L 80 x 45 x 20 mm 0 bis 60 mm 0 bis 10 V M12-Steckverbinder
-
BAW MKV-020.19-S4
I Applikationen
'
5
e
b1
a la
U, Ya
] :S -.--S
Anndherung in axialer Richtung Abtasten eines rotierenden Objektes Seitliches Anfahren
AL Cu
—
5
l'a
Ua
! 5
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Werkstoffe geschwindigkeiten des Objektes Erkennen von montierten Dichtringen




Il Kapazitive Distanzsensoren

Der kapazitive Distanzsensor tastet Objekte berlihrungslos ab, sodass sich das abgetastete Objekt nicht
mechanisch abnutzt. Objektfarbe und -oberflachenbeschaffenheit beeinflussen sein Messergebnis nicht.

Technische Details:

¢ Justierbarer Messbereich 0...8 mm

e Bindiger Einbau

e Ausgangssignal, Strom 4...20mA

¢ Gehause M8

Der kapazitive Distanzsensor erfasst beriihrungslos Objekte, die sich in seinem Ansprechbereich befinden.
Sobald das Objekt hier eintritt, verdandert sich das elektrische Feld seiner aktiven Flache und somit der
Ausgangsstrom. Damit lassen sich Materialbeschaffenheit, GréBe und Abstand des Objekts zur aktiven Flache

bestimmen.

Das Ausgangssignal (4...20mA) kann mit dem Potentiometer an das Material angepasst werden (LED leuchtet
grin). Es wird direkt am Analogausgang der Steuerung ausgewertet.

Standard-Sensor, Zylinderbauform, M18 x 1

F 4

BCW M18B4M1-ICM80C-DV02

Produkttyp Bestellcode BaugroBe Mechanische Ein- | Messbereich Ausgangssignal Anschlussart
baubedingung
'l BCW0001 M18 x 1 biindig 0 bis 8 mm 4 bis 20 mA

offenes Kabelende

Applikationen
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Bestimmung von Durchmessern

Statische / dynamische Verschiebung

Aufzeichnung des Rundlaufs
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Konzentrizitdt und Exzentrizitat

Axiale und radiale Rundlaufabweichung

Uberwachung der Passgenauigkeit ‘




Il Unser Produktspektrum

Messen

Anzeigen

Magnetische
Weg- und Winkel-
messsysteme

Drehgeber
Linearpotentiometer

GlasmaBstabe

Neigungssensoren

Distanzsensoren

Seilzuggeber

Spindelpositions-
anzeigen

Positionsanzeigen
im Handrad

Digitale
Anzeigen

3-Achsanzeigen

Touchscreens

Messschieber

Meterzahler

Werkzeug-
voreinstellgerate

Messanschlige

Mess- und Priiftische



Induktive Sensoren

Kapazitive
Sensoren

Drucksensoren
Ultraschallsensoren
Optische Sensoren

Magnetische
Sensoren

Winkelgetriebe

Spindelhub-
getriebe

Flexible Wellen

Gelenkwellen

Kupplungen

Aufbaugehause

Messrader

Winkelflansche

Steckverbinder
und Kabel

Netzgerate
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